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SN GRS

SPECYFIAKCJA TECHNICINA (ST E-00)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST E-01

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej E-00 sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robdét zwigzanych przebudowq pomieszczen higieniczno-sanitarnych w Zespole Szkét
Ogdlnoksztatcgeych w Gtogowie.

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (E) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
przy przebudowie pomieszczen higieniczno-sanitarnych.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z przebudowq
pomieszczen higieniczno-sanitarnych w | Liceum Ogdlnoksztatcgecym w Gtogowie.

1.3.1. Roboty przygotowawcze
e  Okreslenie usytuowania rozdzielnic;
e  Okreslenie usytuowania osprzetu elektrycznego - opraw oéwietleniowych, gniazd wtykowych,
urzgdzenh wentylaciji;
¢ Wytyczenie tras kablowych wewngtrz pomieszczen;
e Usuniecie lub czasowe zdemontowanie przedmiotéw utrudniajgcych prowadzenie robdt
montazowych;
e Przygotowanie stref odktadczych dla sktadowania materiatéw.
1.3.2. Roboty zasadnicze
e Instalacyjne:
- wykonanie instalacji elekirycznej wraz z osprzetem instalacyjnym,
e Prace montazowe:
- montaz i podtgczenie rozdzielnic,
- montaz i podtgczenie przewoddw elekirycznych,
- montaz i podtgczenie osprzetu,
- montaz instalacji uziemiajgcej i wyrbwnawczej,
e Prace uruchomieniowe:
- pomiary i uruchomienie instalacji elekirycznej,
¢  Wykonanie badan i czynnosci sprawdzajgcych - pomiary instalacji elektrycznej w zakresie:
- rezystancji izolaciji, ciggtosci zyt przewodow,
- skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,
- rezystencii instalacji uziemiajgce;j,
1.3.3. Roboty koncowe
e Montaz czasowo zdemontowanych przedmiotdw utrudnigjgcych prowadzenie robdt
montazowych;
e Montaz instalacji odwietleniowej i gniazd;
e Konfrola jakosci wykonanych robdt.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi Normami Technicznymi
(PN i PN-IEC), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdét (WTWOR) i postanowieniami
Umowy.
Wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
e Gniazdo elekiryczne - element montazowy pozwalajgcy podtgczy¢é odbiornik  energii
elekirycznej
e Instalowanie, zaktadanie instalacji - proces mocowania i wzajemnego tgczenia czesci
sktadowych i elementéw systemu
o Kabel - przewdd wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia prgdu elekirycznego,
moggcy pracowac pod i nad ziemig
e Rozdzielnica Tw - rozdzielnia, w ktérej znajdujqg sie zabezpieczenia poszczegdlnych obwoddw
e Linia kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym
albo kilka kabli jedno- lub wielozytowych potgczonych réwnolegle, tgcznie z osprzetem, utozone
na wspdlnej trasie tgczgce zaciski tych samych dwdch urzgdzen elekirycznych jedno- lub
wielofazowych
¢ Polgczenie wyréwnawcze - elekiryczne potqgczenie czesci przewodzgcych dostepnych lub/i
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czesci przewodzgcych obcych w celu wyréwnania potencjatéw
e Przewdd wyréwnawczy - przewdd ochronny zapewniajgcy wyréwnanie potencjatéw
e Przewdd uziemiajgcy — przewdd ochronny tgczgcy gtdwng szyne uziemiajgcqg z uziomem
e Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okrggtym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.
e Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe - urzqgdzenie zabezpieczajgce inne urzgdzenia przed
szkodliwym dziataniem nagtego wzrostu napiecia w sieci od strony zasilania.
2, MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materiatow
Wszystkie materiaty przewidzione do wbudowania bedqg zgodne z postanowieniami Umowy
i poleceniami Inspektora Nadzoru. Materiaty do wykonania robdét nalezy stosowad zgodnie
z Dokumentacjg projektowq, ST i obowigzujgcymi normami. Materiaty wykorzystane w realizacji muszqg
odpowiada¢ wymaganiom podanym w projekcie oraz niniejszej specyfikacji, muszg by¢ zgodne
z Polskimi Normami.
W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje
dotyczgce zrédta wytwarzania i wydobywania materiatéw, dokumenty dopuszczenia do obrotu
i stosowania w budownictwie oraz prébki do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie  wymagan iloSciowych i jakosciowych
wbudowanych materiatéw. Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwigzane z dostarczeniem materiatdow
do robét i odpowiedzialny jest za wtasciwe sktadowanie materiatu do czasu jego wbudowania, tak aby
materiaty zachowaty swojq jakos¢ i wtasciwosé do robdt.

3.  SPRIET
3.1. Ogdine wymagania dotyczqgce sprzetu.
Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéory nie bedzie miat
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny
z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadac¢ pod wzgledem typdw i iloSci wskazaniom zawartym
w Przedmiarze Robét, ST, Programie Zapewnienia Jakosci (PZJ) lub projekcie organizaciji robodt,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustaleh w takich dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie robdét zgodnie z zasadami
okre$lonymi w Dokumentacii Projektowej, niniejszej Specyfikaciji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob bt
i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Umowaq.
Sprzet bedqgcy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robdt musi by¢ utrzymany
w stanie gotowosci do pracy.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkdéw Umowy,
witasciwego wykonania robdt lub niezgodne z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczgcymi
jego uzytkowania nie mogqg by¢ dopuszczone do uzytkowania w trakcie realizacji robét.
Za catos¢ skutkdw pracy sprzetu znajdujgcego sie na budowie w zwiqgzku z realizacjg niniejszej
inwestycji catkowitg odpowiedzialno$¢ cywilng i karng ponosi Wykonawca.
Wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentdw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
3.2. Sprzet do robét instalacji elekirycznej
Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazaé sie mozliwosciq korzystania
z nastepujgcego sprzetu:

e samochdd dostawczy,

e drabiny,

e przyrzgdy do prac kontrolno-pomiarowych,

e drobny sprzet mechaniczny i elekfronarzedzia podreczne

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczqce transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkdéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdét i witasciwosci przewozonych materiatdw. Ruch jednostek
transportowych odbywac sie bedzie po drogach publicznych - $rodki transportu muszg bezwzglednie
spetnia¢ wymagania przepisdéw ruchu drogowego pod wzgledem formalnym i rzeczowym.

Transport powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom zawartym w PZJ,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Przewozone elementy niezbedne do wykonania instalacji elektrycznej powinny by¢ zabezpieczone
przed uszkodzeniami podczas transportu i przed wptywem warunkédw atmosferycznych na wtasciwosci
przewozonych materiatéw. Podczas transportu i sktadowania materiatéw nalezy zachowac
wymagania wynikajgce z ich wtasciwosci zastrzezonych przez producenta.

Srodki transportu nieodpowiadajgce warunkom Umowy na polecenie Inspektora Nadzoru bedqg
usuniete z Placu Budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z wymaganiami obowigzujgcymi PN
i PN-IEC i postanowieniami Umowy.

Rozpoczecie robdt nastepuje z chwilg podjecia prac przygotowawczych na terenie budowy.

Prace przygotowawcze Wykonawca moze prowadzi¢ tylko na terenie objetym decyzjg o pozwoleniu
na budowe.

Wykonawca zobowigzany jest do przedtozenia Inwestorowi do zaakceptowania projektu organizacii
roboét.

Wykonawca zobowigzany jest do realizaciji robét zgodnie z Dokumentacjq Projektowq, z materiatow
i wyrobdéw budowlanych, ktére muszg by¢ zgodne z Polskimi Normami i posiada¢ Aprobate Instytutu
Techniki Budowlanej lub inny dokument dopuszczajgcy do stosowania.

Dla materiatdow lub elementéw budowlanych mogagcych wydzielaé zwigzki chemiczne szkodliwe dla
zdrowia, Wykonawca zobowigzany jest do uzyskania, przed ich wbudowaniem, oceny higieniczno-
sanitarnej. Wboudowanie takich materiatdw lub wyrobdw bez takiej oceny jest zabronione.

Osoby petnigce nadzér techniczny oraz przedstawiciel nadzoru autorskiego majg obowigzek
powiadomi¢ bezzwtocznie wtasciwy organ, jezeli w czasie odbioru lub kontroli robdt budowlanych
stwierdzono niezgodno$¢ z projektem lub przepisami techniczno-budowlanymi, albo wykonanie robdt
w sposdb mogagcy spowodowac zagrozenie bezpieczenstwa ludzi i mienia.

5.2.  Warunki zgodnosci wykonania robét

5.2.1. Podstawowe zatozenia

Po zakonhczeniu kazdego rodzaju robdt instalacii elektryczne] Wykonawca jest zobowigzany dokonac
odbioréw w celu sprawdzenia z Dokumentacjg Projektowq, okreslenia jakosci wykonanych robdt oraz
stwierdzenia mozliwosci bezpiecznego i prawidtowego wykonania innego rodzaju robdt.

Gotowos$¢ danego rodzaju robdét do odbioru, Wykonawca zgtasza wpisem do dziennika budowy
z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbioru nalezy dokona¢ w ciggu trzech dni od
daty dokonania przez Wykonawce zgtoszenia.

Z kazdego odbioru robét nalezy sporzqgdzi¢ protokdt zakohczony konkretnymi wnioskami oraz dokonac
wpisu do dziennika budowy o dokonaniu odbioru.

Przed dokonaniem kohcowego odbioru Wykonawca zobowigzany jest przeprowadzi¢c lub
spowodowacd przeprowadzenie przewidzianych w Specyfikacji, Dokumentacii Projektowej, przepisach
lub okreslonych w umowie préb (w tym prace kontrolno-pomiarowe) i uzyskaé wtasciwe zaswiadczenia
o dopuszczeniu do eksploatacii.

Przed przystgpieniem do koncowego odbioru Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania
dokumentdéw pozwalajgcych na nalezytg ocene wykonanego obiektu.

5.2.2. Systemy instalacyjne
Sposdb prowadzenia tras kablowych powinien zapewnié mozliwie najlepszg odporno$é na uszkodzenia
mechaniczne wywotane pojedynczym zdarzeniem.
Lokalizacja urzgdzenh rozdzielczych powinna umozliwi¢ tatwy dostep osobom uprawnionym do ich
obstugi. Rozdzielnia powinna by¢ eksploatowana przez przezkolonych pracownikdw przynajmniej
w godzinach urzedowania. Wszystkie urzgdzenia sg podtgczone posrednio lub bezposrednio do
rozdzielnicy, dlatego jej lokalizacja powinna uwzgledni¢ optymalizacje dtugosci tras kablowych.
Okablowanie linii zasilajgcych powinno by¢é wykonane przewodem zalecanym przez normy
uktadanych w kanatach w tynku. W przypadku koniecznosci prowadzenia przewoddw na tynku nalezy
zastosowad specjalne kotki rozporowe wraz z obejmami kablowymi lub systemem koryt kablowych.
Okblowanie linii odbiorczych oraz sposdb prowadzenia i mocowania linii odbierajgcych powinno byc¢
wykonane przewodem o parametrach i w sposdw okreslony w aktualnie obowigzujgcych przepisach.
Do systemow instalacyjnych stosowanych w instalacjach elektrycznych nalezg nastepujgce elementy:
e kanaty kablowe - stuzg do prowadzenia gtoéwnych ftras kablowych w rozudowanych
instalacjach elektrycznych,
e listwy kablowe - stuzg do budowy tras kablowych podrzednych w stosunku do tras gléwnych
realizowanych z uzyciem kantéw kablowych,
e instalacje podtynkowe - buduje sie poprzez wykucie w podtozu bruzd, mocowanie w nich
przewoddw oraz puszek przelotowych i instalacyjnych, a nastepnie zaprawienia bruzd,

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca odpowiedzialny jest za petng kontrole jakosci robdt, materiatdw i urzgdzen. Wykonawca
zapewni odpowiedni system i §rodki techniczne do kontroli jakosci robdét (zgodnie z PZJ) na terenie
i poza placem budowy. Kontrole jakosci robdét w czasie ich realizacji nalezy wykonywac¢ zgodnie
z wytycznymi wtasciwych WIWOR oraz instrukcjami zawartymi w normach i Aprobatach Technicznych
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dla materiatéw i systemdw technicznych. Wszystkie badania i pomiary bedq przeprowadzone przez
jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia.

Po wykonaniu kazdej z zaplanowanych robdt nalezy sprawdzi¢ zgodnosc ich wykonania z projektem,
nomami i zaleceniami Inspektora Nadzoru oraz skontrolowaé poprawno$¢ montazu poszczegdlnych
podzespotdw.

6.2. Szczegodtowe zasady kontroli Robot

6.2.1. Badania i pomiary instalaciji elektrycznej
Po wykonaniu robét zwigzanych z uktadaniem instalacji nalezy sprawdzic:

e jakos¢ ich potgczen i sposdb utozenia,

e sposob wyijscia kabli z systemow instalacyjnych,

e prawidtowosc¢ utozenia instalaciji kablowych w systemach instalacyjnych,

e skuteczno$¢ ochrony przeciwporazeniowej,

e rezystancje izolacji przewododw i ciggtosci zyt.
6.2.2. Testy instalacji:

e pomiary uziemienia ochronnego lub roboczego,

e sprawdzenie i pomiar kompletnego 1-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napiecia,

e sprawdzenie i pomiar kompletnego 2,3-fazowego obwodu elekirycznego niskiego napiecia,

e pomiary skutecznosci zerowania,

e badaniai pomiary instalacji uziemiajgce.
7.  OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogodlne zasady obmiaru robot
Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacja projektowa
i SST w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Jakikolwiek btgd lub przeoczenie w ilosciach podanych
w przedmiarze robdt lub gdzie indziej w SST nie zwalnia wykonawcy od obowigzku ukohczenia
wszystkich robdét. Btedne dane zostang poprawione wedtug instrukcji inspektora nadzoru na pismie.
Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzany z czestoscig wymagang okre$lona w Umowie.
7.2. Szczegodtowe zasady
Dtugosci utozonych przewoddw oblicza sie na podstawie okreslonych w projekcie wymiardw
wyrazonych w metrach. Komplety zmontowanych urzgdzeh oraz przewody uziemiajgce oblicza sie na
podstawie okreslonych w projekcie ilosci wyrazonych w sztukach.
7.3. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowq
e uktadanie kabli -m
e Uktadanie bednarki uziemiajgcej- m
e montaz opraw - szt.
Jednostka obmiarowq dla pozostatych robdt jest jednostka miary podana w przedmiarze robdt dla
danej pozycji kosztorysowe;.

8.  ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robdét
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i warto$ci. Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy przedktadajgce Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacije
powykonawczg robdt.

8.2. Warunki szczegétowe
W zaleznosci od ustalen SST roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
e odbiorowirobdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
e odbiorowi czesciowemu,
e odbiorowi ostatecznemu,
e odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu Wykonawca powinien kazdorazowo zgtosi¢
Inspektorowi Nadzoru. Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

Do odbioru ostatecznego nalezy przygotowac wszystkie dokumenty budowy, wyniki pomiardw
kontrolnych, atesty i dokumentacje powykonawczg. W przypadku wystgpienia robdt poprawkowych
i uzupetniajgcych komisja wyznaczy termin ich wykonania. Nalezy dokona¢ odbioru pogwarancyjnego.
Okres gwarancyjny zostanie ustalony w umowie.
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8.3. Ocena wynikéw odbioru

Jezeli wszystkie przewidziane badania, kontrole i odbiory cze$ciowe robdt oraz odbidr kohcowy
wykazujg, ze zostaty spetnione wymagania okreslone w Dokumentacji projektowej i w obowigzujgcej
normie, to wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami. W przypadku gdy chocby jedno
badanie, jedna kontrola lub jeden z odbioréw dat wynik negatywny i nie zostaty dokonane poprawki
doprowadzajgce stan robdét do ustalonych wymaganh oraz gdy dokonany odbidr kohcowy robdt jest
negatywny, wykonane roboty nalezy uznaé¢ za niezgodne z wymaganiami. Roboty uznane przy
odbiorze za niezgodne z Dokumentacjg projektowq i obowigzujgcymi normami nalezy poprawic
w ustalonym terminie. Roboty, ktére po wykonaniu poprawek nadal wykazujg brak zgodnosci
Z wymaganiami, nalezy rozebraé, a nastepnie wykonaé ponownie.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST -001 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wszelkie prace nalezy wykona¢ zgodnie z projektem, technologig wykonawstwa, przepisami BHP oraz
prowadzi¢ i dokonac¢ odbioru zgodnie z nastepujgcymi normami i przepisami prawnymi:

PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia.

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

BN-73/3725-16 Znakowanie kabli, przewoddw i zyt (analogia).

PN-91/E-05009/01 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe.

PN-92/E-05009/41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-91/E-05009/43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed prgdem
przetezeniowym.

PN-93/E-05009/443 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed przepieciami.

PN-93/E-05009/51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego.

PN-92/E-05009/54 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Uziemienia i przewody

ochronne.

PN-93/E-05009/61 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia odbiorcze.

PN-55/E-05021 Urzgdzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie obcigzalnosci przewoddw i kabli

PN-91/E-05160/01 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Wymagania dotyczgce zestawdw
badanych w petnym i niepetnym zakresie badan typu

PN-86/0-79100 Opakowania fransportowe. Odpornos$é na narazanie mechaniczne. Wymagania
i badania

PN-IEC 664-1 Koordynacja izolacji urzgdzen elektrycznych w uktadach niskiego napiecia.
Zasady, wymagania i badania.

PN-IEC 364 -4-481 i 364 -703 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych.

22 PN-IEC 60364 -3 do 708 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych.

EIA/TIA 607 Uziemienia w budynkach biurowych

PN-86/E-05003/01 Ochrona odgromowa obiektdw budowlanych wymagania ogdine

PN-86/E-05003/02 Ochrona odgromowa w obiektach budowlanych, ochrona podstawowa

e Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 roku
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkdw, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz.U. nr
121, poz. 1138) z pdzn. zmianami.

e WTWIO -Warunki TechniczneWykonania i Odbioru Robdt - instalacje elekiryczne.

¢ 30 Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkdw technicznych,
jakim powinny odpowiadac¢ urzgdzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowe;.
(Dz.U.Nr81zdn.26.11.1990r.)

¢ 31 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (Dz.U. Nr 89 poz.414),

e 34 Rozporzgdzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano-montazowych i rozbiérkowych.

eDz. U. Nr 13 z dnia 10.04.1972 r. oraz inne obowiqgzujgce PN (PN-IEC) lub odpowiednie normy
krajow UE lub beneficjentéw funduszu PHARE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.

Opracowanie projektu:

Gtéwny Projektant - Architekt:
mgr inz. arch. Joanna Nowak
upr. bud. nr: 13/06/DOIA

Asystenci: inz. Matgorzata Pawlik
Pawet Macher PPK CADIMA
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SZCZIEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICINA (E-01)
MONTAZ PRZEWODOW KABELKOWYCH (E-01)

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robdt polegajgcych na uktadaniv przewodéw o réinych przekrojach, ktére zostang
wykonane w wyniku prowadzonych robdét budowlanych przy przebudowie pomieszczen higieniczno-
sanitarnych w Zespole Szkét Ogdlnoksztatcgeych w Gtogowie.

1.2.  Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w pkt.1.1. zgodnie z zakresem okreslonym w pkt.1.3.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci w zakresie robdt polegajgcych
na uktadaniu przewoddéw o réznych przekrojach, wynikajgcych z zakresu prac przewidzianych
w dokumentacji projektowej.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét wynikajgcych z dokumentacii techniczne;.

Zakres rob 6t obejmuije:

. wykucie bruzd pod przewody,

uktadanie przewodow,

zaprawianie bruzd po utozeniu przewoddw,

zabezpieczenie w odpowiednich warunkach zapasu przewoddw,

tgczenie przewoddw w puszkach tgczeniowych,

oznakowanie przewodow.

Wykonawca zobowigzany jest do sporzgdzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i terminu
wykonywanych prac z Inwestorem.

1.4. Wymagania dotyczqce robét

1.4.1. Ogdlne wymagania dotyczqce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robdt oraz ich zgodnos$é z dokumentacjq projektowq, SST
i poleceniami Zamawiajgcego. Ogdlne wymagania dotyczgce robdét podano w ST-01 ,,Wymagania
ogdine”.

1.4.2. Wymagania szczegotowe

Zdemontowane materiaty, ktére przewidziano do odzysku stanowig wtasno$¢ Zamawiajgcego.
Pozostate odpady uzyskane w wyniku robét - stanowig wtasno$¢ Wykonawcy.

Elementy pochodzgce z rozbidrki nalezy na biezgco segregowad, sktadowad w wydzielonych
i zabezpieczonych do tego celu przez Wykonawce pojemnikach na odpady, a nastepnie sukcesywnie
wywozi¢ na najblizsze wysypisko $mieci (na odlegtosci ok. 15 km)

Materiaty nie podlegajgce przyjeciu na wysypisko odpaddw nalezy przekaza¢ do zaktadu utylizacii.

2. MATERIALY

o przewody o przekroju i ilosci zyt zgodne z dokumentacjg budowy
e puszki bakelitowe
Wszystkie zastosowane materiaty powinny posiadac atest.

3. SPRZET

3.1. Ogédlne wymagania

dotyczqgce stosowania sprzetu podano w ST-01 ,Wymagania ogdlne™.

3.2. Roboty

Mozna wykonywac recznie oraz przy uzyciu dowolnego typu sprzetu dobranego przez Wykonawce
dostosowanego do rodzaju wykonywanych robdt. Sprzet powinien by¢ kompletny, sprawny i
zaakceptowany przez Inwestora.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania

dotyczqgce stosowania transportu podano w ST-01 ,Wymagania ogdine”.

4.2. Materiaty z rozbiorki

Mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu dostosowanymi do rodzoju i ciezaru

przewozonych materiatéw spetniajgcymi wymagania ogdlne okreslone w ST-01 ,Wymagania ogdlne”

dobranymi przez Wykonawce: samochody samowytadowcze, samochody skrzyniowe, ciggnik

z przyczepq itp. Przewozony tadunek nalezy zabezpieczyé przed przesuwaniem sie i spadaniem. Srodek
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transportu wybrany przez Wykonawce, ktéry bedzie poruszat sie po drogach publicznych powinien
spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisdw ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogédine zasady wykonania robét.

Przy wykonywaniu robdt nalezy bezwzglednie przestrzegaé przepisdw BHP i wykonywad stosowne

zabezpieczenia.

Materiat stanowigcy odpad, uzyskany z rozbidrki nalezy zatadowac na srodki tfransportowe i odwie$é na

wysypisko odpaddw na odlegto$é ok. 15 km.

Pozostate ogdlne zasady wykonania robdt podano w ST-01 ,,Wymagania ogdine”.

5.2. Wykonanie robdt zwigzanych z montazem przewoddéw kabelkowych

5.2.1. Przed rozpoczeciem montazu przewodoéw kabelkowych nalezy:

¢ przygotowac urzgdzenia pomocnicze do sktadowania materiatéw, przyrzgddw, narzedzi i odpaddw

¢ zaplanowacd kolejno$¢ wykonywania poszczegdlinych czynnosci

eprzygotowaé niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobistej, np. okulary, maski,
ochronniki stuchu, itp.

e zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu

5.2.2. Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy

NIE WOLNO:

> recznie przemieszczac i przewozi¢ ciezary o masie przekraczajgcej ustalone normy

> obstugiwac urzgdzen bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen

> zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn

> montowacd przewoddw kabelkowych podtgczonych do prgdu

Przy montazu przewodéw kabelkowych nalezy:

> uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych, prawidtowo

oprawionych

> utrzymywac¢ w porzgdku miejsce pracy, nie rozrzucadé narzedzi stuzgcych do wykonania robét

> konieczne jest stosowanie srodkdw ochrony indywidualnej

> W razie niemoznosci unikniecia w czasie trwania robdt wiekszych ilosci pytu, pracownikdw nalezy
zaopatrzyé w okulary ochronne.

> w czasie trwania robdt wszyscy pracownicy powinni stale pracowac w kaskach.

Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

> bezwzglednie nalezy udzielac pierwszej pomocy poszkodowanym

> o problemach prowadzenia robdt nalezy niezwtocznie zawiadomié przetozonego

> kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtaszaé swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy

pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastgpit wypadek
Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz oséb postronnych moggcych znalezé sie
w poblizu miejsca prac, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczgcymi BHP przy wykonywaniu robdt
budowlanych.
5.2.3. Zakres wykonania robot
Montaz przewoddw uktadanych do wczesdniej wykonanych kanatdw i bruzd kablowych.
Wykonanie potgczen przewoddw w puszkach potgczeniowych.
Konce przewoddw wystajgce z korytek nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.
Wciggane przewody oznaczy¢ za pomocq znacznikow.
Zaprawianie bruzd po utozeniu kabli.
Zakres robdt obejmuje rowniez przygotowanie, montaz i demontaz pomostdéw roboczych do
wyzej wymienionych prac.
Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem lub wskazanymi przez Inwestora Inspektorami Nadzoru.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne wymagania odnosnie kontroli jakosci
Podano w ST-01 ,Wymagania ogdine”.

6.2. Kontrola jakosci wykonanych robét polega na:

- wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt,

- sprawdzeniu braku zagrozen, w tym prawidtowosci zabezpieczenh wystajgcych przewodéw
kabelkowych,

- sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania lub
pozostajgcych w konstrukcji,

- prawidtowosci wykonanej segregacji odpaddw,

- unieszkodliwienia odpaddw z miejsca budowy,

- sprawdzeniu ciggtosci potgczen elekirycznych,

ANENENENENEN
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- sprawdzeniu zgodnosci zakresu wykonanych robét z ST i ustaleniami z Zamawiajgcym.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogdlne zasady obmiaru robdét podano w ST-01 ,Wymagania ogéine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

o montaz przewoddw - m

Jednostka obmiarowqg dla pozostatych robdt jest jednostka miary podana w przedmiarze robét dla
danej pozycji kosztorysowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdét podano w ST-01 , Wymagania ogdlne”.

Odbioru dokonuje na budowie Inspektor Nadzoru po zgtoszeniu ich przez wykonawce. Odbidr powinien
by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania
postepu robot.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady ptatnosci podano w ST-01 ,Wymagania ogdlne”

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy BHP przy robotach budowlanych oraz normy do robét elektrycznych wykazane w czesci
ogdinej Specyfikacii.
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SZCZIEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICINA (E-02)
MONTAZ SKRZYNEK | ROZDZIELNIC SKRZYNKOWYCH(E-02)

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét polegajgcych na montazu skrzynek i rozdzielnic skrzynkowych, ktére zostang wykonane
w wyniku prowadzonych robdét budowlanych przy przebudowie pomieszczeh higieniczno-sanitarnych
w Zespole Szkét Ogdinoksztatcgecych w Gtogowie.

1.2.  Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w pkt.1.1. zgodnie z zakresem okreslonym w pkt.1.3.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci w zakresie robét polegajgcych
na montazu skrzynek i rozdzielnic skrzynkowych, wynikajgcych z zakresu prac przewidzianych
w dokumentacji projektowej.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét wynikajgcych z dokumentacii techniczne;.

Zakres rob 6t obejmuije:

° podtgczenie przewoddw kabelkowych

montaz kohcodwek przez zaciskanie

przygotowanie podtoza do zabudowania aparatdw,

montaz skrzynek i rozdzielnic skrzynkowych

montaz osprzetu modutowego w rozdzielnicach

oznakowanie przewododw i urzgdzeh elektrycznych

Wykonawca zobowigzany jest do sporzgdzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i terminu
wykonywanych prac z Inwestorem. Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem lub wskazanymi
przez Inwestora Inspektorami nadzoru.

1.4. Wymagania dotyczqce robét

1.4.1. Ogdlne wymagania dotyczqce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robdt oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacjq projektowq, SST
i poleceniami Zamawiajgcego. Ogdlne wymagania dotyczgce robdét podano w ST-01 ,,Wymagania
ogdine”.

1.4.2. Wymagania szczegotowe

Zdemontowane materiaty, ktére przewidziano do odzysku stanowiq wtasno$¢ Zamawiajgcego.
Pozostate odpady uzyskane w wyniku robét - stanowig wtasno$é Wykonawcy.

Elementy pochodzgce z rozbidrki nalezy na biezgco segregowad, sktadowad w wydzielonych
i zabezpieczonych do tego celu przez Wykonawce pojemnikach na odpady, a nastepnie sukcesywnie
wywozi¢ na najblizsze wysypisko $mieci (na odlegtosci ok. 15 km)

Materiaty nie podlegajgce przyjeciu na wysypisko odpaddw nalezy przekaza¢ do zaktadu utylizacii.

2, MATERIALY

rozdzielnice z drzwiczkami zamykanymi na zamek,
roztgcznik lub wytgcznik przeciwporazeniowy,
ochronnik przeciwprzepieciowy,

e wytgcznik biegunowy,
Wszystkie zastosowane materiaty powinny posiadac atest.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania

Dotyczqgce stosowania sprzetu podano w ST-01 ,,Wymagania ogdine”.

3.2. Roboty

Mozna wykonywac recznie oraz przy uzyciu dowolnego typu sprzetu dobranego przez Wykonawce
dostosowanego do rodzaju wykonywanych  robdt. Sprzet powinien by¢ kompletny, sprawny
i zaakceptowany przez Inwestora. Przy wykonywaniu prac nalezy zachowad warunki BHP.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania

Dotyczqgce stosowania transportu podano w ST-01 ,Wymagania ogdlne™.

4.2. Materiaty z rozbiorki

Mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu dostosowanymi do rodzaju i ciezaru
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przewozonych materiatdw spetniajgcymi wymagania ogdlne okreslone w ST-01 ,Wymagania ogdine”
dobranymi przez Wykonawce: samochody samowytadowcze, samochody skrzyniowe, ciggnik
z przyczepq itp. Przewozony tadunek nalezy zabezpieczyé przed uszkodzeniem i zawilgoceniem. Srodek
transportu wybrany przez Wykonawce, ktéry bedzie poruszat sie po drogach publicznych powinien
spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisdw ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét.

Przy wykonywaniu robdt nalezy bezwzglednie przestrzegalé przepisdw BHP i wykonywaé stosowne

zabezpieczenia.

Materiat stanowigcy odpad, uzyskany z rozbidrki nalezy zatadowac¢ na srodki fransportowe i odwie$¢ na

wysypisko odpaddw na odlegtosc ok. 15 km.

Pozostate ogdlne zasady wykonania robét podano w ST-01 ,,Wymagania ogdine”.

5.2. Wykonanie robdt zwigzanych z montazem przewodéw kabelkowych

5.2.1. Przed rozpoczeciem montazu przewodoéw kabelkowych nalezy:

e przygotowac urzgdzenia pomocnicze do sktadowania materiatdw, przyrzaddw, narzedzi i odpadoéw

e zaplanowacd kolejnos¢ wykonywania poszczegdlinych czynnosci

eprzygotowaé niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobistej, np. okulary, maski,
ochronniki stuchu, ifp.

e zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu

5.2.2. Iasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy

NIE WOLNO:

> recznie przemieszczac i przewozi¢ ciezary o masie przekraczajgcej ustalone normy

> obstugiwac i montowad urzqgdzeh bez odpowiednich uprawnienh i przeszkolen

> zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn

Przy montazu skrzynek i rozdzielnic skrzynkowych nalezy:

> uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych, prawidtowo

oprawionych
utrzymywac w porzgdku miejsce pracy, nie rozrzucacé narzedzi stuzgcych do wykonania robdt
konieczne jest stosowanie srodkdw ochrony indywidualnej
w czasie trwania robdt wszyscy pracownicy powinni stale pracowac w kaskach.
asady postepowania w sytuacjach awaryjnych
bezwzglednie nalezy udzielac pierwszej pomocy poszkodowanym
o problemach prowadzenia robdt nalezy niezwtocznie zawiadomic przetozonego
kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtaszaé swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy
pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastgpit wypadek
Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz oséb postronnych moggcych znalezé sie
w poblizu miejsca prac, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczgcymi BHP przy wykonywaniu robdt
budowlanych. Szczegdlne warunki BHP zastosowacd przy roztadunku i przemieszczaniu rozdzielnic.
5.2.3. Zakres wykonania robot
v Demontaz istniejgcych rozdzielnic.
v Podtgczenie przewoddw.
v' Przygotowanie podtoza do zabudowania aparatéw - aparat o 3-4 otworach mocujgcych.
v Montaz skrzynek i rozdzielnic skrzynkowych wraz z konstrukcjq.
v' Montaz osprzetu modutowego w rozdzielnicach.
Wykonanie prac nalezy uzgodnic¢ z Inwestorem lub wskazanymi przez Inwestora Inspektorami Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne wymagania odnosnie kontroli jakosci
Podano w ST-01 ,Wymagania ogdine”.
6.2. Kontrola jakosci wykonanych robét polega na:

- wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt,

- sprawdzeniu aparatdéw elektrycznych,

- sprawdzeniu oznakowanie urzgdzen, numeracii i opisu obwoddw,

- sprawdzeniu umieszczenia instrukcji oraz opisu zasilanych obwoddéw na wewnetrznych
drzwiczkach rozdzielnicy

- prawidtowosci wykonanej segregacji odpaddw,

- unieszkodliwienia odpaddw z miejsca budowy,

- sprawdzeniu zgodnosci zakresu wykonanych robét z ST i ustaleniami z Zamawiajgcym.

VVVRNYYY
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7.  OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST-01 ,Wymagania ogéine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

° montaz skrzynek i rozdzielnic skrzynkowych - szt.
Jednostka obmiarowqg dla pozostatych robdt jest jednostka miary podana w przedmiarze robét dla
danej pozycji kosztorysowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdét podano w ST-01 , Wymagania ogdlne”.

Odbioru dokonuje na budowie Inspektor Nadzoru po zgtoszeniu ich przez wykonawce. Odbidr powinien
by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania
postepu robobt.

Przy odbiorze sprawdzona zostanie joko$¢ montazu aparatdw i potgczen, estetyka oraz
bezpieczenstwo wynikajgce z rozmieszczenia urzgdzen. Instrukcje i opisy urzadzen elekirycznych
powinny by¢ wykonane w jezyku polskim, w sposdb jednoznaczny, czytelny, trwaty i estetyczny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady ptatnosci podano w ST-01 ,Wymagania ogdlne™

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy BHP przy robotach budowlanych oraz normy do robdét elektrycznych wykazane w czesci
ogdlnej Specyfikaciji. Montaz nalezy wykonac zgodnie z wieloarkuszowg normg PN-IEC 60364.
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SZCZIEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICINA (E-03)
DEMONTAZ | MONTAZ OPRAW OSWIETLENIOWYCH | GNIAZD WTYKOWYCH(E-03)

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét polegajgcych na demontazu i montazu opraw oswietleniowych i gniazd wtykowych,
ktére zostang wykonane w wyniku prowadzonych robdt budowlanych przy przebudowie pomieszczeh
higieniczno-sanitarnych w Zespole Szkdt Ogdlnoksztatcgeych w Gtogowie.

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w pkt.1.1. zgodnie z zakresem okreslonym w pkt.1.3.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci w zakresie robét polegajgcych
na demontazu i montazu opraw oswietleniowych i gniazd wtykowych, wynikajgcych z zakresu prac
przewidzianych w dokumentacji projektowe;.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu

wykonanie robét wynikajgcych z dokumentacii techniczne;.
Zakres rob 6t obejmuije:

o wyznaczeni miejsc zamontowania opraw i gniazd,

. zdemontowanie opraw o$wietleniowych i gniazd wtykowych,

° zamontowanie nowych opraw o$wietleniowych i gniazd wtykowych,
o podtgczenie przewoddw,

Wykonawca zobowigzany jest do sporzgdzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i terminu
wykonywanych prac z Inwestorem. Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem lub wskazanymi
przez Inwestora Inspektorami nadzoru.

1.4. Wymagania dotyczqce robot

1.4.1. Ogdlne wymagania dotyczqce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robdt oraz ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowq, SST
i poleceniami Zamawiadjgcego. Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w ST-01 ,,Wymagania
ogdine”.

1.4.2. Wymagania szczegotowe

Zdemontowane materiaty, ktére przewidziano do odzysku stanowiq wtasno$¢ Zamawiajgcego.
Pozostate odpady uzyskane w wyniku robét - stanowig wtasno$¢ Wykonawcy.

Elementy pochodzgce z rozbidrki nalezy na biezgco segregowac, sktadowac¢ w wydzielonych
i zabezpieczonych do tego celu przez Wykonawce pojemnikach na odpady, a nastepnie sukcesywnie
wywozi¢ na najblizsze wysypisko Smieci (na odlegtosci ok. 15 km)

Materiaty nie podlegajgce przyjeciu na wysypisko odpaddw nalezy przekaza¢ do zaktadu utylizacii.

2. MATERIALY

oprawy Swietldwkowe,

oprawy typu kinkiet,

oprawy ewakuacyjne,

puszki bakelitowe,

odgatezniki bryzgoszczelne bakelitowe,

taczniki instalacyjne,

gniazda wtyczkowe podtynkowe i bryzgoszczelne,
Wszystkie zastosowane materiaty powinny posiadac atest.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania

Dotyczqgce stosowania sprzetu podano w ST-01 ,,Wymagania ogdine”.

3.2. Roboty

Mozna wykonywac recznie oraz przy uzyciu dowolnego typu sprzetu dobranego przez Wykonawce
dostosowanego do rodzaju wykonywanych  robdt. Sprzet powinien by¢ kompletny, sprawny
i zaakceptowany przez Inwestora. Przy wykonywaniu prac nalezy zachowadc warunki BHP.

4. TRANSPORT

4.1. Ogédlne wymagania
dotyczqgce stosowania transportu podano w ST-01 ,Wymagania ogdine”.
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4.2. Materiaty z rozbiorki

Mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu dostosowanymi do rodzaju i ciezaru
przewozonych materiatdw spetniajgcymi wymagania ogdlne okreslone w ST-01 ,Wymagania ogdlne”
dobranymi przez Wykonawce: samochody samowytadowcze, samochody skrzyniowe, ciggnik
z przyczepq itp. Przewozony tadunek nalezy zabezpieczyé przed uszkodzeniem i zawilgoceniem. Srodek
transportu wybrany przez Wykonawce, ktéry bedzie poruszat sie po drogach publicznych powinien
spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisdw ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogédlne zasady wykonania robét.

Przy wykonywaniu robdét nalezy bezwzglednie przestrzegac przepisow BHP i wykonywac¢ stosowne

zabezpieczenia.

Materiat stanowigcy odpad, uzyskany z rozbidrki nalezy zatadowac¢ na srodki fransportowe i odwie$¢ na

wysypisko odpaddw na odlegtosc ok. 15 km.

Pozostate ogdlne zasady wykonania robdt podano w ST-01 ,,Wymagania ogdine”.

5.2. Wykonanie robét zwigzanych z montazem przewodéw kabelkowych

5.2.1. Przed rozpoczeciem montazu przewodoéw kabelkowych nalezy:

¢ przygotowac urzgdzenia pomocnicze do sktadowania materiatéw, przyrzaddw, narzedzi i odpaddw

¢ zaplanowac kolejnos¢ wykonywania poszczegdlnych czynnosci

eprzygotowac niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobistej, np. okulary, maski,
ochronniki stuchu, ifp.

e zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu

5.2.2. Iasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy

NIE WOLNO:

> recznie przemieszczad i przewozi¢ ciezary o masie przekraczajgcej ustalone normy

> obstugiwac i montowad urzgdzeh bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen

Przy demontazu i montazu opraw oswietleniowych i gniazd witykowych:

> uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych, prawidtowo
oprawionych

> utrzymywac w porzgdku miejsce pracy, nie rozrzucac narzedzi stuzgcych do wykonania robdt

Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

> bezwzglednie nalezy udzielac pierwszej pomocy poszkodowanym

> o problemach prowadzenia robdt nalezy niezwtocznie zawiadomié przetozonego

> kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtaszaé swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy

pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastgpit wypadek
Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz osdb postronnych moggcych znalezé sie
w poblizu miejsca prac, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczgcymi BHP przy wykonywaniu robdt
budowlanych.
5.2.3. Zakres wykonania robot
Demontaz i montaz opraw oswietleniowych oraz gniazd wykonac po ustaleniu rozmieszczenia na
podstawie planu instalacji.
Wykonanie prac nalezy uzgodnic¢ z Inwestorem lub wskazanymi przez Inwestora Inspektorami Nadzoru.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne wymagania odnosnie kontroli jakosci
Podano w ST-01 ,Wymagania ogdine”.

6.2. Kontrola jakosci wykonanych robét polega na:

- wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt,

- sprawdzeniu potgczenia elekirycznego wewngtrz opraw i gniazd oraz potgczenia z zasilajgcym
obwodem

- prawidtowosci wykonanej segregaciji odpaddw,

- unieszkodliwienia odpaddw z miejsca budowy,

- sprawdzeniu zgodnosci zakresu wykonanych robét z ST i ustaleniami z Zamawiajgcym.

7.  OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST-01 ,,Wymagania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

. montaz opraw - szt.
Jednostka obmiarowq dla pozostatych robédt jest jednostka miary podana w przedmiarze robdt dia
danej pozycji kosztorysowe;.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST-01 , Wymagania ogdlne”.

Odbioru dokonuje na budowie Inspektor Nadzoru po zgtoszeniu ich przez wykonawce. Odbidér powinien
by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania
postepu roboét.

Przy odbiorze sprawdzona zostanie jako$¢ montazu opraw i gniozd wtykowych, estetyka oraz
bezpieczenstwo.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady ptatnosci podano w ST-01 ,Wymagania ogdlne”

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy BHP przy robotach budowlanych oraz normy do robét elektrycznych wykazane w czesci
ogdinej Specyfikaciji.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (E-04)

MONTAZ INSTALACJI WYROWNAWCZEJ (E-04)

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robdt polegajgcych na montazu instalacji wyréwnawczej, ktore zostang wykonane w wyniku
prowadzonych robét budowlanych przy przebudowie pomieszczen higieniczno-sanitarnych w Zespole
Szkét Ogdlnoksztatcgeych w Gtogowie.

1.2.  Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w pkt.1.1. zgodnie z zakresem okresSlonym w pkt.1.3.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci w zakresie robdt polegajgcych
na montazu instalacji wyrbwnawczej, wynikajgcych z zakresu prac przewidzianych w dokumentacii
projektowej.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwigjgce i majgce na celu
wykonanie robdt wynikajgcych z dokumentacii techniczne;.

Zakres rob 6t obejmuije:

° wyznaczenie miejsc zamontowania instalacji wyrbwnawczej,
o uktadanie bednarki uziemiajgcej,
o tgczenie przewoddw uziemiajgcych,

Wykonawca zobowigzany jest do sporzqgdzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i terminu
wykonywanych prac z Inwestorem. Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem lub wskazanymi
przez Inwestora Inspektorami nadzoru.

1.4. Wymagania dotyczqce robét

1.4.1. Ogdlne wymagania dotyczqce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robdt oraz ich zgodnos¢ z dokumentacjq projektowq, SST
i poleceniami Zamawiajgcego. Ogdlne wymagania dotyczgce robdét podano w ST-01 ,,Wymagania
ogdine”.

1.4.2. Wymagania szczegdtowe

Zdemontowane materiaty, ktdére przewidziano do odzysku stanowig wtasno$¢ Zamawiajgcego.
Pozostate odpady uzyskane w wyniku robét - stanowig wtasno$é Wykonawcy.

Elementy pochodzgce z rozbidrki nalezy na biezgco segregowad, sktadowad w wydzielonych
i zabezpieczonych do tego celu przez Wykonawce pojemnikach na odpady, a nastepnie sukcesywnie
wywozi¢ na najblizsze wysypisko $mieci (na odlegtosci ok. 15 km)

Materiaty nie podlegajgce przyjeciu na wysypisko odpaddw nalezy przekaza¢ do zaktadu utylizacii.

2, MATERIALY

o bednarka uziemiajgca,

. uchwyty uziemiajgce,

Wszystkie zastosowane materiaty powinny posiadac atest.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania

Dotyczqgce stosowania sprzetu podano w ST-01 ,,Wymagania ogdine”.

3.2. Roboty

Mozna wykonywac recznie oraz przy uzyciu dowolnego typu sprzetu dobranego przez Wykonawce
dostosowanego do rodzaju wykonywanych  robdt. Sprzet powinien by¢ kompletny, sprawny
i zaakceptowany przez Inwestora. Przy wykonywaniu prac nalezy zachowac warunki BHP.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania

Dotyczqgce stosowania transportu podano w ST-01 ,Wymagania ogdlne™.

4.2. Materiaty z rozbiorki

Mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu dostosowanymi do rodzoju i ciezaru
przewozonych materiatdw spetniajgcymi wymagania ogdlne okreslone w ST-01 ,Wymagania ogdlne”
dobranymi przez Wykonawce: samochody samowytadowcze, samochody skrzyniowe, ciggnik

Ambit Biuro Architektoniczne str. 19



STWIORB -Przebudowa pomieszczen higieniczno-sanitarnych w | Liceum Ogdlnoksztatcgcym w Gtogowie

z przyczepq itp. Przewozony tadunek nalezy zabezpieczyé przed uszkodzeniem. Srodek transportu
wybrany przez Wykonawce, ktéry bedzie poruszat sie po drogach publicznych powinien spetniaé
wymagania dotyczgce przepisdw ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robét.

Przy wykonywaniu robdét nalezy bezwzglednie przestrzegalé przepisdw BHP i wykonywad stosowne

zabezpieczenia.

Materiat stanowigcy odpad, uzyskany z rozbidrki nalezy zatadowac na srodki tfransportowe i odwie$é na

wysypisko odpaddw na odlegtosc ok. 15 km.

Pozostate ogdline zasady wykonania robdt podano w ST-01 ,,Wymagania ogdine”.

5.2. Wykonanie robdt zwigzanych z montazem instalacji wyréwnawczej

5.2.1. Przed rozpoczeciem montazu nalezy:

e przygotowac urzgdzenia pomocnicze do sktadowania materiatdw, przyrzaddw, narzedzi i odpadoéw

¢ zaplanowacd kolejnos¢ wykonywania poszczegdlinych czynnosci

eprzygotowacé niezbedne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobistej, np. okulary, maski,
ochronniki stuchu, itp.

e zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu

5.2.2. Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy

NIE WOLNO:

> recznie przemieszczac i przewozi¢ ciezary o masie przekraczajgcej ustalone normy

> obstugiwac¢ i montowac urzgdzenh bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen

Przy montazu instalacji wyréwnawczej:

> uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych, prawidtowo
oprawionych

> utrzymywac w porzgdku miejsce pracy, nie rozrzucacé narzedzi stuzgcych do wykonania robdt

Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

> bezwzglednie nalezy udzielac pierwszej pomocy poszkodowanym

> o problemach prowadzenia robdt nalezy niezwtocznie zawiadomié przetozonego

> kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtasza¢ swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy

pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastgpit wypadek
Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikdw oraz osdéb postronnych mogagcych znalezé sie
w poblizu miejsca prac, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczgcymi BHP przy wykonywaniu robot
budowlanych.
5.2.3. Zakres wykonania robot
Montaz instalacji wyrdwnawczej wykonacé po ustaleniu rozmieszczenia na podstawie planu instalacii.
Wykonanie prac nalezy uzgodnic¢ z Inwestorem lub wskazanymi przez Inwestora Inspektorami Nadzoru.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne wymagania odnosnie kontroli jakosci

Podano w ST-01 ,,Wymagania ogdine”.

6.2. Kontrola jakosci wykonanych robét polega na:

- wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt,

- sprawdzeniu potgczenia elekirycznego oraz potgczenia z uziemieniem,

- prawidtowosci wykonanej segregaciji odpaddw,

- unieszkodliwienia odpaddw z miejsca budowy,

- sprawdzeniu zgodnosci zakresu wykonanych robét z ST i ustaleniami z Zamawiajgcym.

7.  OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST-01 ,Wymagania ogéine”.
7.2. Jednostka obmiarowa

o montaz uchwytdw uziemiajgcych - szt.

o uktadanie bednarki- m

Jednostka obmiarowqg dla pozostatych robdt jest jednostka miary podana w przedmiarze robét dla
danej pozycji kosztorysowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST-01 , Wymagania ogdlne”.
Odbioru dokonuje na budowie Inspektor Nadzoru po zgtoszeniu ich przez wykonawce. Odbidr powinien
by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania
postepu robobt.
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9.  PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady ptatnosci podano w ST-01 ,Wymagania ogdlne”

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy BHP przy robotach budowlanych oraz normy do robdét elektrycznych wykazane w czesci
ogdinej Specyfikacii.
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SZCZIEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICINA (E-05)
URUCHOMIENIE | POMIARY (E-05)

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Techniczne] sg wymagania dotyczgce uruchomienia
i pomiaréw instalacji elektrycznej, ktdére zostang wykonane po przeprowadzonych robotach
budowlanych  przy przebudowie pomieszczehh  higieniczno-sanitarnych  w  Zespole  Szkdt
Ogdlnoksztatcgecych w Gtogowie.

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w pkt.1.1. zgodnie z zakresem okreslonym w pkt.1.3.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci w zakresie uruchomienia
i pomiardw instalacji elektrycznej, wynikajgcych z zakresu prac przewidzianych w dokumentacii
projektowe;.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej SST stanowig wymagania dotyczgce prowadzenia prac kontrolno-
pomiarowych.
Zakres rob 6t obejmuije:

e pomiary uziemienia ochronnego lub roboczego,

e sprawdzenie i pomiar kompletnego 1-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napiecia,

e sprawdzenie i pomiar kompletnego 2,3-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napiecia,

e pomiar rezystenciji izolaciji instalacji elektrycznej,

e badania i pomiary instalaciji uziemiajgce;.
Wykonawca zobowigzany jest do sporzgdzenia harmonogramu prac, uzgodnienia czasu i terminu
wykonywanych prac z Inwestorem. Wykonanie prac nalezy uzgodni¢ z Inwestorem lub wskazanymi
przez Inwestora Inspektorami nadzoru.
1.4. Wymagania dotyczqce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ pomiardw oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjq projektowaq,
SST i poleceniami Zamawigjgcego. Ogdline wymagania dotyczgce pomiardw podano w ST-01
~Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie dotyczy.

3. SPRZET

3.1. Ogédlne wymagania

dotyczqgce stosowania sprzetu podano w ST-01 ,,Wymagania ogdlne™.

3.2. Roboty

Przyrzqdy pomiarowe uzyte do badan kontrolnych powinny posiada¢ aktualne atesty i legalizacje.
Sprzet stosowany przez Wykonawce powinien by¢ kompletny, sprawny i zaokceptowany przez
Inwestora. Przy wykonaniu prac nalezy przestrzegac zasad BHP.

4, TRANSPORT
Nie dotyczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogédlne zasady wykonania robét.

Proby i pomiary nalezy wykonaé¢ po zamontowaniu osprzetu elekirycznego. W rozdzielnicach
elektrycznych powinny by¢ zainstalowane zabezpieczenia obwoddéw elekirycznych. Proby i pomiary
nalezy wykona¢ po zakohczeniu montazu catej instalacji i wykonaniu zwigzanych z nig robodt
budowlanych.

Préby i pomiary powinny by¢ przeprowadzone przez osoby przeszkolone, uprawnione do wykonywania
prac kontrolno-pomiarowych.

5.2. Zakres wykonania robot

Zakres robdt obejmuije:

- wykonanie pomiardéw sprawdzajgcych jednofazowy obwdd elektryczny n. n. (ilos¢ pomiardw
odpowiada ilosci obwoddw elektrycznych jednofazowych)

- wykonanie pomiardéw sprawdzajgcych ftrzyfazowy obwdd elektryczny n. n. (ilo§¢ pomiardw
odpowiada ilosci obwoddw elektrycznych trzyfazowych)
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- badania i pomiary instalacji skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowej (pomiary te polegajg na
sprawdzeniu rezystancii przewoddw w obwodach jednofazowych i trzyfazowych)

- pomiar rezystanciji izolacji instalacji elektrycznej — obwody 1-faz. i 3- faz.

- pomiar skutecznego wytgczenia napiecia zasilajgcego w obwodach jednofazowych i frzyfazowych

- pomiary instalacji uziemiajgcej

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wyniki przeprowadzonych pomiaréw muszg by¢ zgodne z wymaganiami obowigzujgcych przepiséw
i norm.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa:

o préby, sprawdzenia i pomiary - pomiar

Jednostka obmiarowqg dla pozostatych robdt jest jednostka miary podana w przedmiarze robét dla
danej pozycji kosztorysowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru po zgtoszeniu ich przez wykonawce robot.

Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek
bez hamowania postepu robdt. Kopie protokotdw pomiardw elekirycznych oraz dokumentacie
powykonawczg nalezy dostarczy¢ Inwestorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady ptatnosci podano w ST-01 ,Wymagania ogdlne”

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

Proby i pomiary nalezy wykonywac zgodnie z wieloarkuszowg normg PN-IEC 60364.
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