SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. Nazwa Zadania:

Remont nawierzchni i ogrodzenia placu przed budyniem warsztatowo-
magazynowym OHP Olsztyn ul. Artyleryjska 3 a.

2. Nazwy i kody:

CPV: 45453000-7 braia budowlana
3. Adres:
10-165 Olsztyn
Ul. Artyleryjska 3 a
4. Nazwa i adres zamawiapgo:
Warminsko-Mazurska Komenda Ochotniczych Hufcéw Pracy

ul. Artyleryjska 3a,
10-165 OLSZTYN

5. Data opracowania:

10.2020r.




SPECYFIKACJA TEBNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWL ANYCH
B — 000.00.00
WYMASNIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS3%a wymagania ogoélne
dotyczice wykonania i odbioru rob6t w obiektach budowldnyc
1.2. Zakres stosowania ST
Przedmiotowa specyfikacja techniczna (ST) stanovadspaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST dla ketkej roboty budowlanej)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktoprgy zlecaniu zgodnie z
ustawy 0 zamowieniach publicznych i realizacji oraz rozéiniu rob6t budowlanych
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmwgzystkie wymagania ogdlne,
wspolne dla rob6t obfjych specyfikacjami technicznymi (ST) i szczegbiouy
specyfikacjami technicznymi (SST).
Roboty, ktérych dotycg specyfikacje, obejmuajwszystkie czynnai umazliwiajace
i majace na celu wykonanie zadania gibgo przetargiem.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w przedmiotowym opracowaniu zgodne z obowzujacymi
przepisami i normami. Szczegétowy ogolny zbior élaew zahczniku do ST.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodido
z dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.
1.5.1. Przekazanie placu budowy
Zamawiajcy, w terminach okrdonych w dokumentach umownych przeka
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, poda lokalizacpbiektu, przekze dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projekioeha komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasioza ochron przekazanych mu

punktéw pomiarowych do chwili odbioru koowego robot. Uszkodzone lub

zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca odtworzywalti na wiasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa zawiera opis¢ @raficzra, obliczenia i

dokumenty, zgodnie z wykazem podanym w szczegotbwyarunkach umowy.
1.5.3. Zgodnas¢ robot z dokumentacp projektowa i SST

Dokumentagj projektows, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane

Wykonawcy przez Inspektora nadzoru starpwiahczniki do umowy, a
wymagania wyszczegolnione w afoy w jednym z nich g obowhzujace dla
wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumefita

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoinych dokumentéw

obowigzuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,0go6lnych warunkach
umowy”.



1.5.4.

1.5.5.

1.5.6.

1.5.7.

Wykonawca nie mie wykorzystywa biedéw lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu powinien natychmig®wiadomé Inspektora
nadzoru, ktory dokona odpowiednich poprawek i zmian

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozb@mci podane na rysunku
wielkosci liczbowe wymiaréw g wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiahgjamby¢ zgodne z
dokumentagj projektows i SST.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za
wartasci docelowe, od ktérych dopuszczalmeosichylenia w ramach okdlenego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementdwdowli musz by
jednorodne i wykazywiazgodndé¢ z okré&glonymi wymaganiami, wymaganiami
rozrzuty tych cech nie magrzekraczadopuszczalnego przedziatu tolerancji

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonanimty nie keda zgodne z
dokumentagj projektowa lub SST i maj wplyw na niezadowalaga jakos¢
elementu budowli, to takie materiaty zostamasgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt vagkecy.

Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowzany do nalegytego zabezpieczenia terenu placu budowy
w okresie realizacja zadania donkowego odbioru wykonanych robét. Koszty
Zwiazane z zabezpieczeniem terenu budoywyliczone w cea umown.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca obowizany jest znai stosowé w trakcie trwania budowy i robot
wszelkie niezbdne przepisy dotyaze ochronyrodowiska naturalnego.

W trakcie budowy Wykonawca zobaygany jest:

- utrzymywa& teren budowy w zgodzie z przepisami w zakresieragh
srodowiska,

- podejmowa wszelkie konieczne kroki mgje na celu stosowanie przepisow i
norm dotyczacych ochronyrodowiska.

Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca obowizany jest przestrze@arzepisy ochrony przeciwparowej na
budowie.

Wykonawca kdzie utrzymywa& sprzt przeciwpgarowy, wymagany
odpowiednimi przepisami.

Materiaty fatwopalne dda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed gpstn 0séb trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowangarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przersonel wykonawcy.

Ochrona whasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrkonnstalacji i uradzea zlokalizowanych na
powierzchni terenu i pod jego poziomem. Zapewni sait@e oznaczenie |
zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych instalagjzadzen w trakcie trwania
budowy.

W przypadku uszkodzenia tych instalacji Wykonawedyohmiast zawiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowanychytkownikow oraz lkdzie z nimi
wspoOtpracowat, dostarcz@ wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca dolzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji.



1.5.8. Bezpieczdéstwo i higiena pracy

Wykonawca w trakcie prowadzonych robdt obgmany jest przestrzega
przepisow bezpiecastwa i higieny pracy.

Nalezy dba o personel, aby nie wykonywat pracy w warunkaabaegpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie speha@ch odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie usgzenia zabezpieczae,
socjalne oraz speki odpowiedna dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych
na budowie.

Koszty zwhzane z wymaganiami BHP nie podlegapptacie i g ujete w cenie
umowne;.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robot
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Wykonawca odpowiedzialny jest za ochgorob6t i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uywane do budowy za okres od rozpgma prac do dnia odbioru
koncowego.

MATERIALY

Zrodta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétinformacje dotycxa
zamawianych materiatdw, ich aprobaty techniczne dubadectwa bada oraz
ewentualne prébki do zatwierdzenia przez Inspektadzoru.

Wykonawca zobowazany jest do prowadzeniaagtych bada okreslonych w SST w
celu udokumentowaniae materiaty spetnigjwymagania SST.

Materiaty powinny spetniawymagania jakéciowe wg PN i aprobat technicznych
ktorych mowa w SST.

Przechowywanie i skladowanie

Wykonawca musi zapewhiwtasciwe skladowanie materiatbw w afnie placu
budowy. Do czasu ich wbudowania maszby¢ zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaly sw@kos¢ i wtasciwosé do robét i byty dosfpne
do kontroli przez Inspektora nadzoru.

SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtti, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakavykonywanych robot. Spek uzywany
do rob6t powinien by zgodny z ofe.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie do#ntéw potwierdzagych
dopuszczenie spgiu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

TRANSPORT

Ogolne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takidhodkéw transportu,
ktére nie wptyma niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i wikiwosci
przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu dalzie zapewnia prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhidospektora nadzoru w
terminie przewidzianym w umowie.

Wymagania dotyczce przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydd spetnid wymagania dotycxe
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopusngzh obcizen na osie i
innych parametréw technicznycRrodki transportu nie odpowiadae warunkom



dopuszczalnym obgien na osie mog by¢ dopuszczone przez whlawy zarad
drogi pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnegizinkdw dréog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwa na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyelz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragidnie z umow oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, ich zgodnéé¢ z
dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robiEz
poleceniami Inspektora nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedziakto za peha obstug geodezyjn przy
wykonywaniu wszystkich elementow robdt okoaych w dokumentacji projektowej
lub przekazanych nagmie przez Inspektora nadzoru.
Nastpstwa jakiegokolwiek kedu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wykonywaniu roboét zostapn jesli wymaga& tego kdzie Inspektor nadzoru,
poprawione przez Wykonawaa wiasny koszt.
Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robdét da oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, azakv normach i wytycznych.
Polecenia Inspektora nadzoru dotye realizacji robot dla wykonywane przez
Wykonawe nie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod zgo
wstrzymania roboét. Skutki finansowe z tytutu wstriania robot w takiej sytuaci
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakaci
Do obowiazkow Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do
zaakceptowania przez Inspektora nadzoru prograrpavadenia jakéci (PZJ), w
ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonanmdtomaliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarariog wykonanie robot zgodnie z dokumendacj
projektowg, SST.
Program zapewnienia jakm powinien zawier&
- organizacj wykonania rob6t, w tym termin i sposéb prowadzenlzot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne,
- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczegoélnych
elementow robat,
- system ( sposéb i procedyr proponowanej kontroli i sterowania jaom
wykonywanych robot,
- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli.
- sposo6b oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiarow,
a talkze wycihganych wnioskdéw i zastosowanych korekt w procestariologicznym,
proponowany sposob i fomprzekazywania tych informaciji Inspektorowi nadzoru
- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania i agtzenia pomiarowo —
kontrolne,



6.2.

6.3.

6.4.

- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzenia do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- SposOb i procedarpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrglementéw robot.

Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok jakosci robot i stosowanych
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system tiadin wtaczapc w to
personel, laboratorium, sgitz zaopatrzenie i wszystkie adzenia nieztédne do
pobierania prébek i badanateriatéw oraz robaét.

Wykonawca kdzie przeprowadZapomiary i badania materiatbw oraz robot z
czgstotliwoscia  zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektow8&jST.

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwosci s3 okreslone w SST.
W przypadku, gdy nie zostaty tam one ckoee, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnvykonanie robét zgodnie z umaw

Inspektor nadzoru dolzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze
laboratoryjnych Wykonawcy w celu ich inspekcji.

Inspektor nadzoru dozie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spegu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub deteadawczych. Zeli
niedocagniccia te kgda powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inspektor nadzoru natychmiast wstrzymayaie do robot badanych materiatow i
dopusci je do uytku dopiero wtedy, gdy niedaginiccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostan usunete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakdych
materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem adeateriatow i
robo6t ponosi Wykonawca.

Pobieranie prébek

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca esistosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadze, wszystkie jednostkowe elementy
produkcji mog by¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do bafla
Inspektor nadzoruddzie mi€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.
Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawcalze przeprowadza dodatkowe
badania tych materiatéw, ktore budzwatpliwosci co do jakdéci, o ile
kwestionowane materiaty nie zosgaprzez Wykonawg usunete lub ulepszone z
wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym prejgoa koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone
przez Inspektora nadzoru. Probki dostarczone pk¥gkonawe do bada beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaabweypty przez Inspektora
nadzoru.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcepi® przez
Inspektora nadzoru.
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6.6.

6.7.

6.8.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru l@#udnia. Po wykonaniu pomiaru
lub badania, Wykonawca przedstawi nange ich wyniki do akceptacji Inspektora
nadzoru.

Raporty z badain

Wykonawca hkdzie przekazywa Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami
bada jak najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakii.

Wyniki bada (kopie) zda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngchez niego zaaprobowanych.
Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celoéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawnionst jgo
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badaniatenialtdw i zrodia ich
wytwarzania. Do umdiwienia jemu kontroli zapewnionactizie wszelka potrzebna
do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta rizbsy.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systekontroli rob6t prowadzonego
przez Wykonawg, bedzie ocenia zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST
na podstawie wynikéw badalostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor nadzoru nie pobierd probki materiatéw i prowadéibadania niezaimie
od Wykonawcy, na swoj koszt. z&di wyniki tych badéa wykaza, ze raporty
Wykonawcy § niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykoogviub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych ludatikowych bada
albo oprze si wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow i
robét z dokumentagj projektows i SST. W takim przypadku, catkowite koszty
powtdrnych lub dodatkowych batla pobierania prébek poniesione zostavzez
Wykonawe.

Certyfikacje i deklaracje

Inspektor nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:
1.Posiadgj certyfikat na znak bezpieazrswa wykazujcy, ze zapewniono zgodié

z kryteriami technicznymi okéonymi na podstawie PN, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu zgadnz rozporzdzeniem
MSWiIA z 1998 r. (Dz.U. 98/99).

2.Posiadaj deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

- Polsky Normg lub,

- aprobai technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRdl,
jezeli nie @ objcte certyfikacy okreslona w pkt. 1 i ktére spetniajwymogi SST.
3.Znajduj sie w wykazie wyrobow, o ktdrych mowa w rozpedzeniu MSWIA z
1998 r. (Dz.U. 98/99).

W przypadku materiatéw, dla ktdrych ww. dokumenty veymagane przez SST,
kazda ich partia dostarczona do robgtlbie posiadate dokumenty, oketajace w
sposo6b jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymaga beda odrzucone.
Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem ¢dowym obow#zujacym
Zamawiajcego i Wykonawg w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy
do kaca okresu gwarancyjnego. Prowadzenie dziennikaweydmodnie z art. 45
ustawy PB spoczywa na kierowniku budowy.




Zapisy w dzienniku budowyella dokonywane na bigco i beda dotyczyé przebiegu
robét, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.
Zapisy musz by¢ czytelne, dokonane techaikwaly, w poradku chronologicznym,
bezpdrednio jeden po drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokdty i inne dokurgebtda oznaczone
kolejnym numerem zatznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i Inspektora
nadzoru.

Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowegab
przediazone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowanga si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikaotmydWykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Indpea Nadzoru do
ustosunkowania &i Projektant nie jest stranumowy i nie ma uprawnie do
wydawania poleaeWykonawcy robot.

W zahczniku nr 2 podano w szczegééeo jakie wpisy naley dokonyw& w
dzienniku budowy.

Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego
postpu kadego z elementéw robdt. Obmiary wykonywanych rgmaieprowadza
si¢ sukcesywnie w jednostkach prayjch w przedmiarach.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnplub certyfikaty zgodn&ci materiatow,
orzeczenia o jakmi materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikada
Wykonawcy feda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemwa
jakosci. Dokumenty te stanowi zakczniki do odbioru robot. Winny gy
udostpnione na kadezyczenie Inspektora nadzoru.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczegponadto:

- pozwolenie na budoyy

- protokoty przekazania placu budowy,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

- protokoty odbioru robat,

- protokoty z narad i ustalenia,

- operaty geodezyjne,

- plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia.

Dziennik budowy znajduje sina stale na terenie budowy lub rozbiorki i jest
dostpny dla os6b upowaionych. Dziennik budowy natg przechowywéa w
Sposob zapobiegajly uszkodzeniu, kradzig lub zniszczeniu.

Za wiaciwe prowadzenie dziennika budowy, jego stan orazascwe
przechowywanie na terenie budowy jest odpowiedyikiarownik budowy.
Zaginicie ktoregokolwiek dokumentu budowy powoduje jegatynhmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszystkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla inspektora nadzoru i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Inwestora.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Obmiar robdt bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt, zgodnie z
dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.



Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaigniu Inspektora
nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminieniabu, co najmniej na 3 dni
przed tym terminem.
Wyniki obmiaru lzda wpisane do kgizki obmiarow.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie w ikzi robo6t podanych w kosztorysie ofertowym
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy odowimzku ukaczenia
wszystkich robét. Ridna dane zostarpoprawione wg ustabelnspektora nadzoru na
pismie. Obmiar gotowych robotedzie przeprowadzony z ¢ztdscia wymagam do
celu miesgcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w
umowie.

7.2. Zasady okrelania ilosci robot i materiatéw
Zasady okréania ilosci robdét podane s w odpowiednich specyfikacjach
technicznych i KNR-ach oraz KNNR-ach.
Jednostki obmiaru powinny bygodne z jednostkami oktenymi w dokumentacji
projektowej i kosztorysowe,.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy
Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaréw robgab
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvc Jeeli
urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych, to Wykonawca dulzie
posiadé wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie uradzenia pomiarowedala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania rob6t.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zalenosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajpnastpujacym
odbiorom:
1) odbiorowi roboét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
2) odbiorowi czsciowemu,
3) odbiorowi ostatecznemu (kocowemu),
4) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu
Odbior roboét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&tio
wykonanych robot oraz ifgi tych robot, ktére w dalszym procesie realizabgigr
zakryciu.
Odbiér robot zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bezandwaania
0g6Ilnego pospu robaét. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.
Gotowas¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektorazaad Odbiér hdzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie zmdej jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie Inspektora
nadzoru.
Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumeataprojektows, SST |
uprzednimi ustaleniami.



8.3.

8.4.
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Odbidr czesciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot.

Odbioru czsciowego robo6t dokonuje sidla zakresu ok&onego w dokumentach

umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznyndtrdbdbioru robo6t dokonuje

Inspektor nadzoru.

Odbidr koncowy - ostateczny

Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzec#ggo wykonania robot w

odniesieniu do iléci i jakosci oraz zgodnéci z dokumentagj projektows.

Zakaiczenie prac oraz gotowd obiektu do odbioru kicowego stwierdza

Wykonawca wpisem do dziennika budowy.

Ostateczny odbior nagti w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod

dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru #ekenia i przycia dokumentow, o

ktérych mowa niej.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaezmzez Zamawiagego w

obecndci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigrajroboty dokona ich

oceny jakéciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow baflai

pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodaio wykonania robot z dokumentac)

projektowa i SST.

W trakcie odbioru ostatecznego, komisja zapozeaa sealizacj ustalé przyjetych

w trakcie odbiorow robot zanikajych i ulegajcych zakryciu oraz odbiorow

czesciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot ulpgcych i robot

poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych robot popawych lub robdt

uzupetniagcych w poszczegolnych elementach konstrukcyjnych

wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czyldooi ustali nowy termin odbioru

koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢ wykonanych robot w

poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayathganej w dokumentaciji

projektowej i SST z uwzgtinieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy

eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejazamrtas¢ wykonanych robét w

stosunku do wymageprzyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatego robot, spogdzony

wg ustalonego wzoru przez Zamaw@go.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace

dokumenty:

1. Dokumentagj powykonawcaz, tj. dokumentagj obiektu wraz z naniesionymi

zmianami dokonanymi w trakcie realizacji zadaniaazorgeodezyjnymi

pomiarami powykonawczymi.

Szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowetuipetnione).

Receptury i ustalenia technologiczne.

Oryginalny dziennik budowy i kstki obmiardw.

Wyniki pomiarow kontrolnych oraz bafla oznaczeé laboratoryjnych, zgodnie z

SSTiPZJ.

Deklaracje zgodriwi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow,

certyfikaty na znak bezpieargtwa zgodne z SST i PZJ.

7. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh oraz protokoty
odbioru i przekazania tych robét étacielom uradzen.

8. Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu.

ablrwn

o
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9. Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjneyentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania
dokumentacyjnego nie ¢tla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawowyznaczy ponowny termin ostatecznego odbioru.
Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetngp keda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawégo.
Termin wykonania robo6t poprawkowych i uzupetatgich wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.

8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyctbétrozwihzanych z
usungciem wad, ktore ujawaisie w okresie gwarancyjnym gkojmi.
Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w pkt. ,Odbior ostatecobypt”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Podstaw pfatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykanawa
jednostk obmiarowi ustalom dla danej pozycji kosztorysu przyg przez
Zamawiajcego w dokumentach umownych.
Dla rob6t wycenionych ryczattowo podstawtatngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe i przyjeta przez Zamawiagego w dokumentach umownych
(ofercie).
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagemie ryczattowe dwzie
uwzgkdniac wszystkie czynnei, wymagania i badania skladeg st na jej
wykonanie, okrgdone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rdids obejmowa:
- robocizre bezpdredni z narzutami,
- wartéé¢ zwytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynmoaa
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z narzutami,
- koszty pdrednie i zysk kalkulacyjny,
- podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami, ale z wytzeniem
podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszty wybudowania objazdow/przejazdow i organizaghu obejmuje;
- opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem nadzodpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyaz z dostarczeniem kopii
projektu Inspektorowi nadzoru i wprowadzeniem dgatbz zmian i uzgodnie
wynhikajacych z posipu robaot,
- ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,
- opfaty/dziezawy terenu,
- przygotowanie terenu,
- konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamkoéw, barier,
oznakowa i drenau,
- tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszty utrzymania objazdow/przejazdow i organizagghu obejmuje:
- oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,
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- utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjchu obejmuje:

- usuntcie wbudowanych materiatdw i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdéw, piazddéw i organizacji ruchu
ponosi Zamawiagy.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane UDAr 106 poz. 1126, Nr
109 poz. 1157 i Nr 120 poz. 1268, z 2001 r. Nr 3.2, Nr 100 poz. 1085, Nr
110 poz. 1190, Nr 115 poz. 1229, Nr 129 poz. 1488 154 poz. 1800 oraz z
2002 r. Nr 74 poz. 676 oraz z 2003 r. Nr 80 po8)71

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002vrsprawie dziennika
budowy, montau i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszerzawierajce
dane dotyczce bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. N81
poz. 953).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzrfidz. U. z 2000 r. Nr 71
poz. 838 z péniejszymi zmianami).

4. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania robo6t widaych (Dz.
U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

1.

B.001.00.00 ROBOTY ROZBIORKOWE

SPIS TRESCI

WSTEP

1.1.Przedmiot SST

1.2.Zakres stosowania SST
1.3.Zakres robot olefych SST
1.4.0kreslenia podstawowe
1.5.0g06Ine wymagania dotysee robét.

2.

3.

MATERIALY
SPRZET | MASZYNY
SRODKI TRANSPORTU

WYKONANIE ROBOT
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNO SCI

10.UWAGI SZCZEGOLOWE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejsze] szczegotowej specyfikacghtecznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét rozbiérkowych.
1.2.Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna stanowi daninprzetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1
1.3.Zakres robdt obfych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem prac rozbiorkowych.
W zakres tych robot wchoalz

- rozebranie istniagej nawierzchni,

- rozebranie z ptyt betonowych z wyprofilowaniem dyaa,

- usungcie gruzu nasypowego,

- zaladunek , odwiezienie na wysypisko materiatdowzbiorki ( naley uwzgkdnic¢

koszt sktadowania na wysypisku).

1.4.Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SS3 sgodne z obowzujacymi odpowiednimi normami
i wytycznymi.
1.5.0g6Ine wymagania dotygze robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kowykonania robot oraz za zgoddo
z dokumentagj projektows , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Materiaty do robot rozbiérkowych nie wygluja.

3. SPRZET | MASZYNY
Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu dowolnego sjuz

4. SRODKI TRANSPORTU
Transport materiatow z rozbiérki @ odbywa sic dowolnymisrodkami transportu.
Przewaony tadunek zabezpieczprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze:
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Przed przysipieniem do robét rozbiérkowych naie
Teren ogrodzi i oznakowa zgodnie z wymogami BHP.

5.2.Roboty rozbiorkowe:
Roboty prowadzi zgodnie z rozportizeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r
( DZ.U. Nr 47 poz. 401 ) w sprawie bezpietgisva i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
Wymagania dla roboét rozbidrkowych podano w punktadh 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarow s :
m2 - rozbiorka nawierzchni ,

8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty olgie rozbiérkami podlegajzasadom robét zanikaych.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
Placi st za :
- roboty wykonane zgodnie z zakresem z pktl i wysnggni podanymi
w punkcie 5 i odebrane przezzimiera mierzone w jednostkach podanych w
punkcie 7.
- Zaladunek , odwiezienie i koszt sktadowania na \wislu materiatow z rozbiorki
nalezy uwzgkdni¢ przy wycenie robo6t rozbiérkowych.

10.UWAGI SZCZEGOLOWE
Materiaty uzyskane z rozbiorek do ponownego wbudvavaakwalifikuje Irkynier.
llos¢ robat rozbidérkowych mige ulec zmianie na podstawie decyzjtyniera i projektanta.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY ZIEMNE
B — 002

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacjchtecznej § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot ziemnych zmanych z wykonaniem wykopow
pod obiekty irtynierskie.

1.2.Zakres stosowanie SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosovjak@a dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1. SST
uwzgkdnia wymagania Zamawigjego oraz konkretne warunki realizacji robot,
ktore g niezlzdne do okrélenia ich standardu i jakoi.

1.3.Zakres robot objetych SST

Roboty ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynnii umazliwiajace i
majce na celu wykonanie robot ziemnych.

Przedmiotowa specyfikacja techniczna gmina jest z wykonaniem nagtijacych
robot .

B-02.01.Wykonanie wykopow.

B-02.04.Podktadwirowo — piaskowy

B-02.05.Zasypki

B-02.06.Transport gruntu

1.4.0Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w ST. Wymagania ogolne.

1.5.0g6lne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows, SST i poleceniami Inspektora.
Ogolne wymagania dotyaze robot w ST. Wymagania ogolne.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne
Wymagania ogolne dotygze materiatdw podano w ST. Wymagania ogélne.
Wszystkie materialy stosowane do wykonania robotsaznuby¢ zgodne z
wymaganiami niniejszej SST i dokumentacji projeképw
Do wykonania rob6t magby¢ stosowane wyroby budowlane spetat& warunki

okreslone w:
e Ustawie z dnia 7 lipca 1994r.Prawo budowlane.
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e Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach bwidoych (Dz.U. z 2004r., Nr
92, poz. 881).

» Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002r. o systemie o@guogingci (Dz.U z 2002r., Nr
166 poz. 1360, z pdiejszymi zmianami).

Na wykonawcy spoczywa oboyziek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego

wymaganej przez w/w ustawy lub rozpgaizenia wydane na podstawie tych ustaw.

2.2. Wymagania szczegotowe
Przy wykonywaniu rob6t ziemnych, zyganych z wykonaniem wykopdéw, materiaty
wystepujaca jako zabezpieczenia skarp wykopow, skarp i eleynedivodnienia.

Do umacnianid&cian wykopow nalgy stosowé nastpujace materiaty:

- pale szalunkowe lub inne elementy umacm@gciany wykopdéw w przypadkach
koniecznych za zgadnspektora nadzoru.

Do odwodnienia wykopdéw natg stosowa rury drenarskie z tworzywa sztucznego.

2.3. Grunty do wykonania podktadu
Do wykonania podktadu natg stosowa pospotkizwirowo — piaskowe. Wymagania
dotyczce pospotek:
- uziarnienie do 50 mm,
- taczna zawart@ frakcji kamiennej ewirowej do 50%,
- zawartd¢ frakcji pytowej do 2%,
- zawartdc¢ czastek organicznych do 2%,
Do wykonania podktadow stosowpiasek zwykty.

2.4. Grunty do zasypania wykopow
Do zasypania wykopuzy¢ zasypki jak niej.
Zasypki :
- max.srednica ziaren d<120mm,
- wskanik réznoziarnistéci U>5,
- wspotczynnik filtracji przy zagszczaniu I1s=1.0 —k>5m/d,
- zawartdc¢ czesci organicznych 1<2%,
- odpornd¢ na rozpad <5%.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogollne w SST, wymagania ogolne.
Roboty mana wykonyw& przy pomocy dowolnego spitzi. Roboty wykonywé
recznie lub mechanicznie. Sptzwykorzystywany przez wykonawgowinien by
sprawny technicznie i spetdiavymagania w zakresie BHP.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne w SST, wymagania ogolne.
Materialy z wykopow mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu,
dopuszczonymi do wykonywania zamierzonych robodtobgk naley umiescic
rébwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej i zgtieczy przed spadaniem lub
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przesuwaniem. Wszelkie zanieczyszczenia lub usatodz drog publicznych i
dojazdow do budowy Wykonawcadrie usuwat na bigco i na wkasny koszt.

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonaw@owinny by sprawne
technicznie i spetntawymagania BHP.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Wymagania ogolne dotycgce wykonania rob6t w ST. Wymagania ogolne.
Wykonanie rob6t powinno Ry zgodne z normami PN-B-06050:1999, PN-S-
02205:1998 i BN-88/8932-02.

5.2. Sprawdzenie zgodrizi warunkow terenowych z projektowymi
Przed przysipieniem do wykonywania wykopdéw, nale sprawdzé zgodnd¢
rzednych terenu z danymi podanymi w projekcie. W tyelucnaley wykona&
kontrolny pomiar sytuacyjno — wysod@owy. W trakcie realizacji wykopow
konieczne jest kontrolowanie warunkéw gruntowychnawiazaniu do danych z
projektu.
W przypadku wysipienia odmiennych warunkéw gruntowych od uwidocagih w
projekcie budowlanym Wykonawca powinien powiadéroi tym fakcie inspektora
nadzoru i projektanta oraz wstrzyéngorowadzenie robot, jeli dalsze ich
prowadzenie mige wplym¢ na bezpieczestwo konstrukcji lub robot. Zgedna
wznowienie robét wydaje inspektor nadzoru.

5.3. Roboty przygotowawcze
Przed rozpocxiem rob6t zwizanych z budow powinno by wykonane
przygotowanie terenu pod budew
Sposob wykonania dojazdu do obiektu powinien zagi@rojekt organizacji robot
opracowany przez wykonawczaakceptowany przez inspektora nadzoru.
Roboty ziemne zwizane z wykonywaniem wykopow nalepoprzedat wykonaniem
przekopdéw kontrolnych w celu zlokalizowania infragtury podziemnej w rejonie
prowadzonych robdét. Usglzenia zlokalizowane w najbBzym gsiedztwie wykopow
nalezy zabezpieczy przed uszkodzeniem. Sposob zabezpieczenia powioye
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
Przed rozpocxiem i w trakcie wykonywania wykopow najewykonywa pomiary
geodezyjne zwzane z:

Wyznaczeniem osi i ustawieniem kotkéw kierunkowych.

Ustawienie faw wysokiiowych i reperéw pomocniczych.

Wyznaczenie kragdzi i zalama wykopow.

Niwelacja kontrolm robot ziemnych i dna wykopu.

Pomiarem nachylenia skarp wykopu.

gk

5.4. Zasady wykonywania wykopow

W trakcie prowadzenie prac budowlanych Wykonawdaozngazany jest uwzgidni¢
ochrore srodowiska na obszarze prowadzenia prac, a w sztm#gbochrore gleby,
zieleni, naturalnego uksztaltowania terenu i stkéun wodnych (Ustawa z dnia
27.04.2001r. Prawo ochronjrodowiska — Dz.U. Nr 62 poz. 627 z Amiejszymi
Zmianami).

Wykopy powinny by wykonywane bez naruszenia naturalnej strukturytgrponiej
projektowanego poziomu posadowienia. Warstwa grengmubdci 20 cm potagona
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nad projektowanym poziomem posadowienia powinna bsungta bezpérednio
przed wykonaniem fundamentow.

Sciany wykopéw nalgy tak ksztattowé lub obudowa aby nie nagpito obsungcie
si¢ gruntu.

Technologia wykonania wykopow musi usivi¢ jego odwodnienie w sposob
zgodny ze zwyczajoavpraktyka inzyniersky w catym okresie trwania robot ziemnych.
Przygty spos6b odwodnienia wykopu nie seopowodowd powstania w gruncie
zjawisk niekorzystnych, np. takich jak:

1. Wytworzenie gibokich lejéw depresyjnych w gruntach zagyoych sufoz.

2. ,Rozpompowanie” warstwy wodosre].

3. Zmiana przeptywu wod gruntowych.

4. Zwigkszenie wspotczynnika filtracji gruntéw.

Wykonywanie wykopdw powinno pagiowa w kierunku podnoszeniagshiwelety,
aby umaliwi¢ odptyw wéd z wykopu. Wad z wykopu naley odprowadzt poza
teren robot. Naley przeciwdziatd powstawaniu zastoisk wody w wykopie oraz
rozmywaniu skarp wykopu.

W przypadku pogbienia wykopu poriej przewidzianego poziomu, a zwilaszcza
ponizej poziomu projektowanego posadowienia wg dokunoginpaojektowej, naley
porozumié si¢ z Inspektorem nadzoru celem pgdda odpowiednich decyzji.

Wykopy nieobudowane

Wykopy nieobudowane ntoa wykonywa do gkbokasci 4.00 m od poziomu terenu

otaczagcego wykop.

Dopuszcza gistosowanie nagbujacych bezpiecznych nachylskarp:

* W gruntach spoistych (gliny, ity) o nachyleniu 2:1

e W gruntach mato spoistych i stabych gruntach spolsb nachyleniu 1:1.25

» W gruntach niespoistych (piaskiyiry, pospotki) o nachyleniu 1:1.5

W wykopach ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu impay byt stosowane

nastpujace zabezpieczenia:

» W pasie terenu przylegaym do gornej krawdzi wykopu na szerokei rownej 3-
krotnej gkbokasci wykopu powierzchnia powinna bywolna od nasypow i
materiatéw, oraz miespadki umaliwiajace odptyw wod opadowych.

« Naruszenie stanu naturalnego skarpy jak np. romnyczez wody opadowe
powinno by usuwane z zachowaniem bezpiecznych naéhyle

« Stan skarp naky okresowo sprawdZa w zalenosci od wystpowania
niekorzystnych czynnikow.

» Skarpy nasypu natg chront przez utgenie na nich geowtdkniny lub czarnej folii
budowlanej.

5.6. Wykopy obudowane

Konstrukcja umocnienigcian wykopow powinna kiytaka, aby zabezpieazyciany
wykopu przed obsuwanienksi

5.7. Tolerancje wykonywania wykopow

Dopuszczalne odchyiki w wykonywaniu wykopow wyngisz
+/- 15 cm — dla wymiaréw wykopdow w planie

+/- 2 cm - dla ostatecznejdnej dna wykpu

+/- 10% - dla nachylenia skarp.
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5.8. Podsypki

Warunki wykonania podsypek:

* Ukfadanie podktadu powinno napi¢ bezpdrednio po zakficzeniu prac w
wykopie.

e Przed rozpocxiem zasypywania dno wykopu powinno ¢bypczyszczone z
odpadkow materiatdw budowlanych.

* Ukfadania podkfadu natg prowadz¢ na catej powierzchni wykopu réwnomiernie
warstwami co 25 cm.

* Gruba¢ podktadéw wg projektu technicznego.

* Wskaznik zag:szczenia podktadu wg dokumentacji technicznej l@ezmniej od
Js=0.9.

5.9. Zasypki

Warunki wykonania zasypki:

e Zasypanie wykopéw powinno bywykonane bezpmednio po zakaczeniu
przewidzianych w nim robdét.

* Dno wykopbéw musi b§ oczyszczone z odpaddédw materiatdw budowlanych i
smieci.

» Ukladanie i zagszczanie gruntdw powinno &y wykonane warstwami
mechanicznie.

 Wskaznik zagsszczenia gruntu nie mniej miJs=0.95 wg proby normalnej
Proctora.

* Nasypanie i zagpzczenie gruntu w poblili scian powinno b§y wykonane w
SposOb nie powodagy uszkodzenia izolacji przeciwwilgocioweg.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Wymagania dla robét ziemnych zamanych z wykonaniem wykopow podano w
punkcie 5. Sprawdzenie jad@owe i odbidr robot ziemnych powinny dyykonane
zgodnie z normami wyszczegolnionymi w pkt. 10 sfi&agji.

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robéz@o ich zakaczeniu powinny
obejmowd:

* Sprawdzenie zgodioi wykonania rob6t z dokumentac;j

» Kontrole prawidtowdci wytyczenia rob6t w terenie.

e Kontrolg rodzaju i stanu gruntu w pocho.

» Sprawdzenie wymiarow wykopow.

* Sprawdzenie zabezpieczenia i odwodnienia wykopow.

Ocena poszczegolnych etapow robdét potwierdzanavigisem do Dziennika budowy.

Ogolne wymagania dotycgce kontroli jakosci robot podano SST ,Wymagania
0golne”.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne wymagania dotycgce obmiaru robot podano w SST ,Wymagania
0g6Ine”

Jednostl obmiarowi jest m3 (metr sggenny) wykonanych wykopow.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogollne wymagania dotycgce odbioru rob6t podano w SST ,Wymagania
0golne”.

Roboty ziemne zwgzane z wykonaniem wykopOow uznaje ga wykonane zgodnie z
dokumentagj projektows, niniejszz SST i wymaganiami Inspektora nadzoruseje
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleigmaglanych w projekcie lub w
punktach 5 i 6 niniejszej SST daty wyniki pozytywne

. PODSTAWA PLATNGSCI
Ogolne wymagania dotycgce podstawy ptatnéci podano w SST ,Wymagania
0golne”.

Podstaw ptatngci stanowi cena za 1 m3 wykopdw w gruncie, w standzimym.

Cena jednostkowa obejmuije:

e Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

» Oznakowanie robdt.

* Wyznaczenie zarysu wykopu

* Wykonanie umocnienigcian wykopu

* Odspojenie gruntu ze zteniem na odkiad lub zatadowaniem na samochody i
odwiezieniem mas ziemnych

e Odwodnienie wykopu

* Utrzymanie wykopu

* Przeprowadzenie niezthhych pomiaréw i badawymaganych SST lub zleconych
przez Inspektora

* Wykonanie a nagpnie rozebranie drég dojazdowych

* Oczyszczenie i upogdkowanie terenu robot.

10. Przepisy zwazane

PN-B06050 Geotechnika. Roboty ziemnemagania ogolne.
PN-86/B-02480  Grunty budowlane. O#temia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.
BN-77/8931-12  Oznaczenie wshika zagszczenia gruntow.

PN-B-10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.
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1.WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotycce
wykonania i odbioru robo6t zwtanych z wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej
betonowej i obrzey betonowych .
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokarperetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot obych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem prac z kostki betonowe;.
W zakres tych robo6t wchoalz

- wykonanie rowkow pod kraginik betonowy ,

- wykonanie tawy betonowej z oporem pod keamik,

- wykonanie podsypki piaskowej,

- dostawa i montaobrzeza betonowego.

- Profilowanie i zagszczenie podia pod warstwy konstrukcyjne,

- Mechaniczne zagzczenie warstwy odszapce],

- Wykonanie nawierzchni parkingowych z kostki betoepgr. 8 cm.

2. MATERIALY

2.1 Betonowa kostka brukowa — wymagania

2.2.1.Warunkiem dopuszczenia do stosowania betgriagéeki brukowe;j
w budownictwie drogowym jest posiadanie aprobatimecznej.

2.2.2. Wyghd zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna byzwarta, bez rys,gkniec¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinnatbgwna i szorstka , a kragzie kostek rowne
i proste, wkésnigcia nie powinny przekracza2mm,dla kostek o grukoi <80 mm,

2.2.3 Ksztatt, wymiary i kolor kostki brukowej

W kraju produkowaneaskostki o dwoch standardowych wymiar gribia

- 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie praezoreych do ruchu samochodowego,
- 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.

Tolerancje wymiarowe wynogz

- nadlugdci +3mm,

- naszerokfci £ 3 mm

- nagrubéci =5 mm

3. SPRZET

3.1 Sprzt do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykije s¢ recznie.

J&ili powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztalt i kolor, ména stosowa
mechaniczne unzizenia uktadace . Uradzenia skltada siz wozka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, st#acego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngscaiech utgenia.
Urzadzenie to, po skaczonym ukladaniu kostek, moa wykorzysta do wymiatania piasku
w szczeliny zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego .
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Do wyréwnania podsypki z piasku oma stosowa mechaniczne usrzenie na rolkach,

prowadzone liniami na szynie lub kreimikach .

4. TRANSPORT

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukidaelg warstwowo na palecie .

Po uzyskaniu wytrzymasei betonu min. 0,7 R, kostki przesane g na stanowisko, gdzie
specjalne uradzenie pakuje je w fadi i spina tama stalows, co gwarantuje transport
samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mina przewozi samochodami na paletach transportowych producenta

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podetie nawierzchni
z kostki brukowej powinien l#yzgodny z dokumentagcprojektows .

5.2. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek iwych mana stosowa

krawezniki uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] zgedndokumentagjprojektowa
lub zaakceptowane przezzimiera.

Do obramowania nawierzchni boiska ngleastosowéaobrzee betonowe 8x30cm zgodnie z
PT.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalery stosowad piasek gruby, odpowiaday wymaganiom

PN-B-06172.

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynasibem . Posypka powinna bygwilzona
woda , zag:szczona i wyprofilowana .

5.4. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek bvuch

Z uwagi na ranorodna¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek ,#hwe jest ut@enie
dowolnego wzoru — wcZaiej ustalonego w dokumentacji projektowej i zagitoevanego
przez irryniera.

Kostke ukltada st na podsypce lub podia piaszczystym w taki sposéb , aby szczeliny
miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkalery uktad& ok. 1,5 cm wyej od
projektowania niwelety nawierzchni, gdyv czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zag:szczeniu.

Po ut@eniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem , a nagbnie zamié¢ powierzchng
utozonych kostek przy ayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania
nawierzchni .

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosujewgibratory ptytowe z ostan

z tworzywa sztucznego dla ochrony dla ochrony Kopteed uszkodzeniem i zabrudzeniem .
Wibrowanie naley prowadzé od krawdzi powierzchni ubijanej w kierunkgrodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek .

Do zagszczenia nawierzchni z betonowych kostek brukowyiehwolno uywaé walca . Po
ubiciu nawierzchni nalgy uzupeint szczeliny piaskiem 1 zamié nawierzchng.
Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wgma pietgnacji- mae by zaraz
oddana od ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przygieniem do robdt,
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Przed przysipieniem do robdét, Wykonawca powinien sprawgdzizy producent kostek
brukowych posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 ngzej OST.

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1 Sprawdzenie podia i podbudowy

Sprawdzenie podi@ i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgddna dokumentagj
projektows i odpowiednimi SST.

6.2.2. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkow poprzecznych i
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodoia dokumentagj projektows.

6.2.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowsoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek brujkohvpolega
na stwierdzeniu zgoddoi wykonania z dokumentacprojektowy .

- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowéai ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowgi wypetnienia spoin,

- sprawdzenie czy przaty des@ (wzér)i kolor nawierzchni jest zachowany

6.3 Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.3.1 Nierownéci podtwne
Nierowndaici podtuzne nawierzchni mierzone fglub planografem zgodnie z nogm
BN-68/8931-04[8] nie powinny przekracz@,8 cm.

6.3.2. Spadki porzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektows
z tolerancy + 0,5%.

6.3.3 Niweleta nawierzchni
Réznice pome¢dzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnym projektowanymi nie powinny
przekracza+l cm

6.3.4. Szerok& nawierzchni
Szeroka¢ nawierzchni nie mie r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej
niz £5cm.

6.3.5. Grubé¢ podsypki

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grédigpodsypki nie powinny przekracza 1,0
cm.

6.4 Czstotliwos¢ pomiarow

Czestotliwos¢ pomiardw dla cech geometrycznych nawierzchni z tkkodrukowej,
wymienionych w pkt 6.4 powinna byostosowana do powierzchni wykonanych robét .
Zaleca st aby pomiary cech geometrycznych wymienionych weHktbyty przeprowadzone
nie rzadziej ni 2 razy na 100Mmnawierzchni i w punktach charakterystycznych diaetety
lub przekroju poprzecznego oraz wdzie tam gdzie poleci kynier .

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Jednostka obmiarowa
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Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpwe
kostki brukowe.

Jednostlk obmiarows obrzeza betonowego jest mb.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbidr robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegai:

- przygotowanie podia

- wykonanie podbudowy

- wykonanie podsypki

- wykonanie tawy pod kragzniki

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuie :
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robot

- przygotowanie podiza ( podbudowy),

- dostarczanie materiatow

- wykonanie podsypki

- ulozenie i ubicie kostki

- wypetnienie spoin

- dostarczenie i montaobrzery betonowych,

- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczejueeralngci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtkw. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéagraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonlententy nawierzchni drdg, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzeza

7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe . Oznaczenie wska piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosanmawierzchni planografem i tat

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

B.004.00.00. KONSTRUKCJE STALOWE
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4. WSTEP

4.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacithtécznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru konstrukcji stalowych .
4.2.Zakres stosowania SST
Szczegotowa dokumentacja techniczna jest stosowajeko dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
4.3.Zakres robot objych SST
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuj wszystkie czynnéci umozliwiaj gce i
majace na celu wykonanie :

-dostawa i monta stupkoéw przybramowych i ogrodzenia. ,
4.4.Okrédlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST s zgodne z obowjzujacymi odpowiednimi
normami.
4.5.0g06lne wymagania dotygze robdt.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakéé¢ wykonania oraz za zgodn& z
dokumentacja projektowa , SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

5. MATERIALY
2.1. Stal
Do konstrukcji stalowych stosuje;si
1. Wyroby walcowane gotowe ze stali klasy | w giach St3SX; ( blachy i
katownik )
Blachy:
Blachy uniwersalne wg PN-H/92203:1994 , dostarezan grubdciach 6-40mm,
szerokdgciach 160-700 mm i dtugoiach :
-dlagr. Do 6 mm —-6,0 m,
- dla gr. 8-25 mm — do 14 m z odchyitto 250mm.
Blachy grube wg PN-80/H-92200 — dostarczane vb-¢40 mm.
Katowniki:
Katowniki PN-EN 10056-2:1998 i w PN —EN 10056-1:2000
Dostarczaneasw diugasciach :
- do 45mm — 3-12m,
- powyzej 45 mm — 3-15m,
2. Wyroby walcowane gotowe ze stali klasy Il w gaturtkA8G2A ( rury, ceownik)
Ceowniki:
Ceowniki wg. PN-EN 10279:2003 — dostarczamensdiugaciach:
Do 80mm — 3-12 m,
Do 140mm — 3-13 m,
Powyzej 140mm — 3-15 m.
2.2. Ksztattowniki zimnogte.
Wykonywane s jako otwarte ( ceowniki , gtowniki, zetowniki) oraz zamkgie
( rury kwadratowe i okigte )
Produkuje si je ze stali konstrukcyjnej ¢glowej zwyklej jakdci StOSX, St3SY.
Dtugasci fabryczne od 2 do 6 m przy zkszonej doktadnai wykonania.
2.2.1. Widciwosci mechaniczne i technologiczne powinny odpowtadaymaganiom
podanym w PN-EN 10025:2002.
2.2.2. Odbiér stali na budowie powinien ¢bglokonany na podstawie atestu , w ktory
powinien by zaopatrzony kaly element lub partia materiatu. Atest powinien eseé:
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- znak wytwarcy,

- profil,

- gatunek stali,

- znak obrébki cieplne;.

Cechowanie materiatdw wywalcowane na profilachratprzewieszkach metalowych.
22.3. Odbior konstrukcji na budowie winie dydokonany na podstawie protokétu
ostatecznego odbioru konstrukcji w wytworni wraeswiadczeniem wytwornize usterki w
czasie odbioréw mdzyoperacyjnych zostaty usgte.

Cechowanie elementéw faripa elemencie.
2.3. taczniki.
Jako #czniki wystpuja polaczenia spawane oraz potenia naruby.
2.3.1. Materiaty do spawania:
Do spawani konstrukcji ze stali zwyklej stosuje spawanie elektryczne przyyciu
elektrod otulonych EA-146 wg PN-91/M-69430.
2.3.2.Sruby:
Do konstrukcji stalowych stosujegsi sruby z them sz&iokatnym wg PN-EN-ISO
4014:2002 srednio doktadne klasy:
Dla érednic 8-16 mm — 4.8-lI
Dla srednic powyej 16 mm — 5.6-ll
- sruby fundamentowe wg PN-72/M-85061 zgrubne rod¥djZ lub P.
- naketki sze&ciokatne wg PN-EN-ISO 4034:2002
Wszystkie 4czniki winny by cechowane :$ruby i naketki wywalcowane cechy na
gtéwkach.

3. SPRZET | MASZYNY
Roboty mana wykonyw& przy wyciu dowolnego typu spetu zaakceptowanego przez
Inzyniera.
4. SRODKI TRANSPORTU
Materialy mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Podczas transportu
materiaty i elementy konstrukcji powinny dyabezpieczone przed uszkodzeniem lub atrat
statecznéci.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Monta konstrukciji.
Montaz nalezy prowadzé zgodnie z dokumentagcjtechniczi i przy udzialesrodkéw ,
ktére zapewni oskgniecie projektowanej wytrzymadoi i statecznéci  ukiladu
geometrycznego i wymiarOow konstrukcji. Kolejne renty mog by¢ montowane po
wyregulowaniu i zapewnieniu statecznpelementéw uprzednio zamontowanych.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Kontrola jakdci polega na sprawdzeniu zgodoo wykonania robo6t z projektem
technicznym oraz wymaganiami podanymi w punkcie 5.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarow robot jest: masa gotowej konstrukcji stalowej weoh.
8. ODBIOR ROBOT
Odbior kacowy rob6t na sprawdzeniu zgodobz dokumentag techniczia, wygladu
zewretrznego, sprawdzenie materiatdbw, umocowania. Wkgysoboty podlegajzasadom
odbioru robot zanikagych.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
Ptaci st za ilcs¢ robot w jednostkach podanych w pkt. 7.
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10.DOKUMENTY ODNIESIENIA

PN-B-06200:2002  Konstrukcje stalowe budowlane. Mikrwykonania i odbioru.
PN-EN 10025:2002 Wyroby walcowane na ggor z niestopowych stali konstrukcyjnych.

Warunki techniczne dostawy.
PN-91/M-69430 Elektrody stalowe otulone do spawamapawania. Ogolne badania i

wymagania.
PN-75/M-69703 Spawalnictwo. Wadyagky spawanych. Nazwy i oldlenia.



