SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej veymagania dotyere wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu w ramach
rozbudowy parkingu Zespotu Szkét Centrum Ksztalcera Rolniczego w Powierciu

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktink®ntraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych ze zdciem warstwy
humusu, wykonywanych w ramach rob6t przygotowawkzyabejmui :
— zdjecie warstwy humusu gruba ok. 15 cm z terenu projektowanych robo6t izenie na odktad tymczasowy
(materiat do ewentualnego ponownego wbudowania),
— zaladunek, transport na odktad Wykonawcy oraz zdgja nadmiaru humusu.
1.4.Okreslenia podstawowe
Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST D-00.00,@0ymagania ogolne” pkt 1.4.
1.4.1. Warstwa humusu — warstwa ziemilionej urodzajnej, nadagej st do upraw rolnych.
1.5.0gdIne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogoéjsid™1.5.
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékiwh wykonania oraz za zgoditae Dokumentagj Projektova,
ST i poleceniami layniera.

2. MATERIALY
Nie wystpuja

3. SPRZAT
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6Ine wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” 3kt

3.2. Sprat do wykonania robét

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy humusu nalg stosowa:

— rowniarki,

— spycharki,

— lopaty, szpadle i inny spgz do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclgigdprawidtowe
wykonanie robét speztem zmechanizowanym nie jest dioe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadanogportu na odlegié wymagajca zastosowania takiego
Sprztu.
gprz;t uzyty do wykonania rob6t powinien bygprawny technicznie i zaakceptowany przeziera

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejopkt 4.
4.2. Transport humusu
Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozéwtransportem
samochodowym. Wybdrrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Og0llne zasady wykonania rob6t podano w ST D-Q0@PNymagania ogélne” pkt 5. Teren pod budalrogi
w pasie robét ziemnych i w innych miejscach wskgezarw dokumentacji projektowej powiniendgczyszczony z
humusu.



5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do Ziejszego mycia przy umachianiu skarp,
zakladaniu trawnikdw, sadzeniu drzew i krzewdw ooz innych czynnéci okreslonych w dokumentaciji
projektowej. Nadmiar humusu stajeg sitasndgcia Wykonawcy i powinien by on odwieziony na odkfad
Wykonawcy, chybae Inzyniera wyda inne dyspozycje.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spg&hY wypatkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystargzagla prawidtowego wykonania robét, wadphie mae stanowd
zagraenie dla bezpiechstwa robét (zmienna grubwarstwy humusu,asiedztwo budowli), natey dodatkowo
stosowa reczne wykonanie robat, jako uzupetnienie prac wykesnyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych orazwmdh miejscach okéonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokdici jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnactsgodna z ustaleniami dokumentacji projektowejiubiwskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wysbwania. Stan faktycznyelzie stanowit podstayvdo rozliczenia
czynndci zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Ze zdgtej warstwy humusu natg wydzielic ziemi; urodzajm, ktdra nalezy sktadowa w regularnych pryzmach,
a nastpnie wykorzysta do humusowania terenéw zielonych. Miejsca sktadvavaiemi urodzajnej powinny By
przez Wykonawgtak dobrane, aby byta ona zabezpieczona przedayszczeniem, a tag& najedzaniem przez
pojazdy. Nie nalgy zdejmow& humusu w czasie intensywnych opaddéw i bémxnio po nich, aby unikg
zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolnepkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu
Sprawdzenie jakai robdt polega na wizualnej ocenie komplétmaisungcia humusu.
Kontroli podlega w szczegoléa zgodnd¢ wykonania robét z Dokumentadprojektovy:
- powierzchnia zdjcia humusu,
- grubd¢ zdjgtej warstwy humusu,
- prawidtowai¢ wydzielenia ziemi urodzajnej ze zthj warstwy humusu,
- prawidtowa¢ spryzmowania ziemi urodzajne;.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/¥magania ogdline”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest;
- m? (metr szécienny) dla zdjtej warstwy humusu, materiatu do ponownego wbuddayan
- m® (metr szécienny) dla zdjtej warstwy humusu wraz z zatadunkiem, transportarmdkiad Wykonawcy oraz

utylizacja.
8. ODBIOR ROBOT

0Og0blne zasady odbioru robét podano w ST D.00.0Q/¢magania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami liyniera, jezeli

wszystkie pomiary i badania wedtug pkt 6 niniejs3&jdaty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania robét obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie prowadzonych robot,
- zdjecie warstwy humusu gruboi zgodnej z DokumentacProjektove wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdiu

drogi materiatu przeznaczonego do ponownego wbudiaya
- zaladunek, transport na odklad Wykonawcy oraz zagjia nadmiaru humusu,
- uporadkowanie miejsc prowadzonych robot.
10. PRZEPISY ZWI AZANE
10.1. Normy
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagagoine.



