SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D.01.01.01
WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW POMIAROWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacghtécznej § wymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z robotami pomiarowymi w ramach

rozbudowy parkingu Zespotu Szkét Centrum Ksztalcem Rolniczego w Powierciu
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakkud@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu alizacji robét
zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@tiowych dla projektowanego parkingu na terenie RBRCw
Powierciu i obejmuje roboty pomiarowe przy liniowycobotach ziemnych w terenie réwninnym w tym odtzemie
punktéw charakterystycznych .
1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t awanych z wszystkimi czyngoiami

umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie budowanego parkioraz wyznaczenie geometrii pozostatych
elementow olgitych budovy.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysgkmwych

W zakres rob4t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysgkmwe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wységiowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ngzzenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysédiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, oclhrach przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spatthviajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Sprawdzenie ¢gdnych przed rozpogziem robot.

Wykonawca ma obowrek sprawdzenia istnigych rzdnych terenu i rdnych projektowanych, zamieszczonych na
rysunkach przekrojow poprzecznych i przekrojéw pedych. W wypadku stwierdzonych niezgodoo Wykonawca
powinien, przed rozpoeeziem robét, bezzwtocznie poinformowvprojektanta o zaistniatych okoliczéwach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdbwne trasy - punkty zalamania oasy, punkty kierunkowe oraz patkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostale oldlenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotyge materialow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00

~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Wyroby budowlane (materiaty) do wykonania robé

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziami o dtugéci okoto 0,5 m, a dla
punktow utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce stalovseednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

Pale drewniane umieszczone poza granbdot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny érfieednic
od 0,15 do 0,20 mi diugéod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30 m,
a dla punktéw utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i dlugéci od 0,04 do 0,05 m .
»Swiadki” drewniane powinny miediugas¢ okoto 0,5 m i przekrdj prostakny.

Do tymczasowej stabilizacji granic pasa pglezyé¢ pali drewnianych @ 10-15 cm i diugw 1,5-1,7 m oznaczonych na
czerwono. Do trwatej stabilizacji granic pasa dneggo naley uzy¢ geodezyjnych ogranicznikow betonowych z kean
na gérnej poziomej ptaszcayie.

2.3. Wymagania

Wyroby musza by¢ wolne od spkan, wykruszé i ubytkéw oraz mié gtadkie powierzchnie bedadéw po gcherzach
powietrznych.



Tolerancja wymiaréw elementéw betonowych + 1 mmtoBewinien mi€ nasikliwos¢ ponizej 5% oraz mrozoodporgd

i wodoszczeln& zgodry, z PN-EN 206-1 Beton.

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyge sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmvych naley stosowd nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- t&émy stalowe, szpilki.

Sprzit stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokadciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotygz transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagale” pkt 4.

4.2. Transport spetu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Wyznaczenie gtéwnych punktéw trasy drogowej malevykona& w oparciu o Dokumentacje Projektawprzy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej oraz w oparciu o informacje przekazane pirgyniera.

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboygujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) przez osoby
posiadajce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Dane dotyczce osnowy geodezyjnej poziomej i wysé&iowej oraz punktdw granicznych najepobra z Powiatowego
Osrodka Dokumentaciji Geodezyjnej i Kartograficznejddnie z obowizujacymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne
i Kartograficzne - tylko jednostka wykonawstwa gepginego mee zgtaszéaroboty i pobieréa materiaty z PODGIK).
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robot.
Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidtawajizacji robot naliy do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnychrasiti punktow wysokiiowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a zakdowihzane do punktdéw pomocniczych, podmych poza granicrobét
ziemnych. Nalgy zalazy¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy drogowej wyznaczane co
okoto 250m. Rzdne reperdw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwdéjra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtajwyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego radne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne, przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej.@asy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i
w punktach pérednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdscz nie rzadziej nico 50
metrow.Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytycgosetrasy w stosunku do dokumentacji projektowiej mae by
wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych
niwelety okrglonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najauzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdéw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), a tak wyznaczenie w czasie trwania robét ziemnych zargasypow i wykopow
w przekrojach poprzecznych (profilowanie przekrojgoprzecznych) zgodnie z dokumengagprojektova oraz

w miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerbatrow miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.Do wyznaczania kragzi nasypow i wykopow naly stosowd dobrze widoczne paliki. Odlegié miedzy
palikami naley dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwaj. Odlegté¢ ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
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Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiiwia¢c wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie zgodnym
z dokumentagj projektova.
5.6. Wyznaczenie paokenia obiektow iaynierskich
Dla kazdego z obiektéw mostowych (przepustéw) ngleryznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu i punktéw wysdkmwych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaty
b) wytyczenie punktow okgajacych usytuowanie (kontur) obiektu, wlotéw i wylotow
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych naley prowadzé
wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,465/) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.
6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych
Sprawdzenie robét pomiarowych nafgrzeprowadd wg nastpujacych zasad:
a) & drogi naley sprawdzé na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznachoziomie.
b) robocze punkty wysokoiowe nale sprawdzt niwelatorem na catej diugoi przebudowywanego odcinka
€) wyznaczenie nasypOw i wykopdéw naleprawdzé tasma i szablonem z poziomicco najmniej w 5 miejscach na
kazdym kilometrze oraz w miejscach buadych watpliwosci.
7. OBMIAR ROBOT
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.
Jednostl obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” pkt 8.
Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnefire Wykonawca przedktadazynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
Cena wykonania jednostki obmiarowej rob6t obejmuje:
— wyznaczenie trasy i punktow wysalaiowych w terenie rowninnym na dziatkach przysztegokingu,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
— odtworzenie zniszczonych lub uszkodzonych punktdwokaciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie parametrow tukow poziomych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktach attarystycznych dla chodnika, drég manewrowych,
miejsc postojowych i zjazdu,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochromh iprzed zniszczeniem i oznakowanie utatudge]
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- przeniesienie kolidagych punktow pastwowej osnowy geodezyjnej,
— zakup, dostarczenie i wytadowanie wyrobow i matévia
- oznakowanie robdt,
- uporazdkowanie miejsca prowadzonych robot,
- wyznaczenie punktéw granicznych pasa drogowega¢brazpoczciem robot tymczasowych)
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0 1. Ogolne zasady wykonya@nac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G 3. Geodezyjna obstuga invegsGUGIK 1979.
Instrukcja techniczna G 1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.
Instrukcja techniczna G 2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G 4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G 3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.
Wytyczne techniczne G 3.1. Osnowy realizacyjne, GUTR83.
Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kaafapne (Dz. U. Nr 240)
PN-EN 206-1 Beton.

Oznakowanigwiadkami punktéw granicznych pasa drogowego — @olecZ-cy Dyrektora Generalnego Drog Krajowych
i Autostrad — pismo GDDKIiA-BZ1§;4200/33/07 z dn. 01.06.2007 r.



