SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
IODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D.01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacghtécznej § wymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z rozbiérka elementéw dr6g w ramach
rozbudowy parkingu Zespotu Szkét Centrum Ksztatcera Rolniczego w Powierciu
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakkunh@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu lizsgcji robot
wymienionych punkcie 1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t rozbiérkowych weble terenu budowy
i obejmup rozbidrlke nawierzchni chodnika z ptyt chodnikowych, kekgmwika betonowego i obrzg betonowych oraz
demonta ogrodzenia z siatki w ramach zt&wnika .
1.4. Okredlenia podstawowe
Stosowane okiétenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjepodanymi
w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-M-00.00.00,Wymagania
0golne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprat do rozbidrki
Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiork betonowych elementéw drég peoby wykorzystany sprg podany poriej, lub
inny zaakceptowany przezzyniera:
0 Koparko-spycharki,
tadowarki,
samochody ezarowe,
mioty pneumatyczne,
pity mechaniczne,
koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbidrki ména przewoz dowolnymsérodkiem transportu zaakceptowanym przezyiiera dladanego asortymentu
materiatu rozbiérkowego.

Elementy z rozbidrki naly ustawig réwnomiernie na calej powierzchni tadunkowej i zaleezpt przed maliwoscia
przesuwania podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

5.2.1.Roboty rozhiérkowe elementéw drég obepnugunicie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionygbkt 1.3,
zgodnie z dokumentagcprojektows, ST lub wskazanych przezzyniera.

Inzynier maze polect Wykonawcy sporadzenie dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbawiej.



Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubgcznie w sposdb okéony w ST lub przez layniera.

Elementy i materialy z rozbi6rki powinny busungte z terenu budowy na koszt Wykonawcy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drogajdojace s&é w miejscach,gdzie zgodnie z dokumendamjojektove
beda wykonane wykopy drogowe, powinny diymczasowo zabezpieczone.W szczegdhnalery zapobiec gromadzeniugsiv
nich wody opadowej.Doty w miejscach, gdzie nie przeyeadik wykonania wykopéw drogowych nalewypemnié, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagcic.

5.3. Materialy do ponownego wykorzystania.

Materialy nadajce st do powtdérnego wykorzystania stajic wtasndgcia Zamawiajicego. Irkynier podejmie decyzjco do ich
dalszego wykorzystania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie kompldgiovykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzertipsia
uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnegmwylstania.

Zageszczenie gruntu wypetnigego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni, ogrofizeprzepustéw powinno
spelnig odpowiednie wymagania olglene w ST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru rob6t

Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-0.00.00mabgania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova rob6t zwizanych z rozbiérkelementéw drég lub przepustéw jest:

- dla rozebrania obrzg betonowych- m (metr bigacy),

- dla rozebrania kragznikow betonowych - m (metr bigcy)

- dla wywiezienia materiatbw z rozbiorki samochodesamowytadowczym przy mechanicznym zatadowaniu
i wytadowaniu w miejsce wskazane przez inwestobeda utylizacji - m*(metr szécienny)

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
Cena wykonania robét obejmuje:
0 wyznaczenie powierzchni i rozbigrkaw. chodnika przeznaczonego do rozbiorki,
O rozbiérke kraweznikéw i obrzery betonowych ,
O rozbiérke ogrodzenia z siatki w ramach gtéwnika stalowego ,
O przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorkicelu ponownego jegozycia, sktadowanie materialu z
rozbiorki,
zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
O wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbioérki;
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.



