SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT

BUDYNEK WARSZTATOW SZKOLNYCH

OBIEKT: Budowa przytacza kablowego 0,4 kV

INWESTOR : ZESPOL SZKOL CENTRUM KSZTALCENIA ROLNICZEGO w POWIERCIU

1. Wstep

1.1.

Przedmiot ST

1.2.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z przytaczem kablowym

Zakres stosowania ST.

1.3.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i

realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robét objetych ST.

14.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z montazem :
a) -linii kablowej dla zasilania projektowanego obiektu;

b) -montaz uziemien

c) -montaz zlgcza zasilajacego przy stacji transformatorowej

Okreslenia podstawowe

1.5.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi normami i ,,Przepisami Budowy
Urzadzen Elektroenergetycznych”, oraz definicjami podanymi w pkt. 10 ST

Kody CVP:

- stownictwo gtéwne : CVP 45.31.61.10-9

- uzupetniajace :CVP 45.31.12.00-2 ; 45.31.23.11-0

Ogdblne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera Projektu.

Rodzaje urzadzen, osprzgtu i materialdéw zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢
zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie innych rodzajéw urzadzen ,osprzgtu
i materialéw jest dopuszczalne jedynie pod warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowe;

zmian uzgodnionych w obowigzujacym trybie z Inzynierem Projektu



2. Materialy
Materiatlami stosowanymi przy wykonywaniu robdt wedtug niniejszej specyfikacji sa:

2.1. kable ziemne o napigciu nizszym niz 1 kV powinny spelnia¢ wymagania odpowiednich norm

przedmiotowych. NA2XH4x120

2.4. Dla prowadzenia kabli przy zblizeniach z innymi urzadzeniami podziemnymi nalezy stosowaé

przepusty z rur PCV, gruboScienne z materiatéw niepalnych, wytrzymatych na dziatanie tuku

elektrycznego. Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-C 89205 .

2.6. Z¥acze zasilajgce powinno by¢ zgodna z dokumentacja projektowa i odpowiada¢ wymoga PN-IEC
60364-4-482:1999, z tworzywa termoutwardzalnego, odporne na dziatanie UV. Przystosowana do
zasilania zaréwno z linii napowietrznej jak i kablowej napigcie 230/400V,50Hz.

3. Sprzet

3.1. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt, zar6wno w miejscu tych robdt, jak tez przy
wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku

materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez wykonawce powinien uzyska¢ akceptacje Kierownika

Projektu.

3.2. Przy robotach ziemnych w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych, prace nalezy wykonywaé

recznie.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych roboét.
Na $rodkach transportu przewozone materialty powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemiesz-

czaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. Wykonanie rob6t

5.1. Ogdblne warunki wykonania rob6t podano w ST. D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdélne”.

5.2. Zakres wykonywanych robét:

- wykonanie wykopéw pod kabel o glebokosci 0,8m i szerokosci 0,4m

- ulozenie rur ostonowych;

- wykonanie podsypki piaskowej 2x10 cm;

- ulozenie kabla w wykopie i rurach;

- montaz Ziacza Kablowego zasilajacego ;

- wpiecie kabla w Zlacze Kablowe i stacj¢ transformatorowa , oraz w rozdzielnice gtéwna.
Metoda przebudowy uzalezniona jest od warunkéw technicznych wydanych przez uzytkownika

obiektu. Warunki te okreslajg ogélne zasady przebudowy i ich okres.



6. Kontrola jakosci robot

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagane przepisy ogdlne”.
Celem kontroli jest stwierdzenie osiagni¢cia zatozonej jakosci wykonywanych rob6t przy budowie

kablowych linii elektroenergetycznych

6.1. Aparaty i urzadzenia elektryczne i kable elektroenergetyczne powinny posiada¢ atest fabryczny lub

swiadectwo jakosci, wydane przez producenta.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot:

a) sprawdzenie stanu urzadzen,

b) sprawdzenie : lokalizacji, kompletno$ci i stanu powlok ochronnych.

6.3. Badania i pomiary pomontazowe. Po zakonczeniu rob6t nalezy sprawdzic i pomierzy¢:

a) jako$¢ 1 kompletnos¢ wykonanych robét,

b) wykona¢ pomiary elektryczne i geodezyjne.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru robét jest m (metr) przebudowanej kablowejj linii energetyczne;.

Og6lne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

8. Odbidér robot

8.1. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorom robdt ulegajacych zakryciu podlegajg nastepujace roboty:
a) montaz uziomow;
b) wykopy rowéw kablowych;

¢) ulozenie kabli .

8.2. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbioru ostatecznego nalezy dokona¢ wedtug zasad podanych w ST D-M.00.00.00. Wykonawca
zobowigzany jest dostarczy¢ nastepujace dokumenty:

a) projektowa i geodezyjna dokumentacje powykonawcza,

b) protokdty z dokonanych préb i pomiaréw,

¢) protokéty odbioru rob6t zanikajacych.

9. Podstawa ptatnosci - zgodnie z UMOWA

10.

Cena wykonania rob6t obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie rob6t i transport materiatow niezbednych do wykonania robét,

- montaz zlacza zasilajacego , uziemien i kabla , oraz préby i pomiary

Przepisy zwigzane

PN-E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN-C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i
powloce polwinitowej na napiecie znamionowe 0,6/1kV,

PBUE . Instytut Energetyki 1988 r.



