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1. CZESC OGOLNA .

11

1.2.

1.3.

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wwylnia i odbioru robot
budowlanych (ST) s wymagania techniczne dotycze wykonania i odbioru robét
elektrycznych wewgtrznych w zakresie swietlenia i oddymiania klatki schodowej
w budynku gtéwnym Publicznej Szkoty PodstawowejNprzy ul.Swidnickiej 13
w Swiebodzicach.

Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne

Specyfikacja techniczna (ST) zawiera zbiory wynfagktore @ niezkedne do
okreslenia standardu i jakoi wykonywanych robot, w zakresie sposobu wykonania
wihasciwosci  wyrobow budowlanych oraz oceny prawidiagwp wykonania
poszczegolnych rob6t. ST stosowana jest jako dekdqrzetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fp.1.
Zakres robot do wykonania obejmuje :

* linie zasilajce 230V

e tablice rozdzielca

* instalacje éwietlenia podstawowego i kierunkowego

* instalacje oddymiania

Okre&lenia podstawowe

Ogolne okrélenia podstawowe podano w ST-0.0 ,Wymagania odolo&reslenia
branzowe - elektryczne as zgodne z obowkujacymi normami oraz @ej
wyszczegolnionymi definicjami pgj :

1.3.1. Instalacja elektryczna w obiekcie budowlanym- zesp6t wspotpracagych
ze solh elementow elektrycznych o skoordynowanych paraswhtr
technicznych, przeznaczony do aomych celow

1.3.2. Instalacja elektryczna- zespét odpowiednio pgtzonych przewodow i kabli
wraz ze sprgem i osprgtem elektroinstalacyjnym (np. elementami
mocupcymi i izolacyjnymi), a take urazdzeniami oraz aparatami -
przeznaczony do przesytu, rozdziatu, zabezpieczeraailania odbiornikow
energii elektrycznej

1.3.3. Obwdd instalacji elektrycznej - zesp6t elementow instalacji elektrycznej
odpowiednio paiczonych z salp przewodami elektrycznymi i geednio lub
bezpdrednio ze zrédiem energii oraz chronionych przed pezehiami
wspolnym zabezpieczeniem. Sktadag st przewodéw Edacych pod
napkciem, przewodow ochronnych oraz zmanych z nimi urgdzen
rozdzielczych i sterowniczych wraz z wypésaiem dodatkowym

1.3.4. Obwdd instalacji odbiorczej (obwéd odbiorczy - instlacja odbiorcza) -
obwod, do ktorego bezp@dnio przyhczone g odbiorniki energii
elektrycznej lub gniazda wtyczkowe. Ma zapeivmnozliwosé zasilania



1.3.5.

1.3.6.

1.3.7.

1.3.8.

1.3.9.

1.3.10.

1.3.11.

1.3.12.

1.3.13.

1.3.14.

1.3.15.

1.3.16.

wszelkiego rodzaju odbiornikéw elektrycznych w maieaniach i budynkach
mieszkalnych w spos6b dogodny i bezpieczny

Stopien ochrony obudowy IP - umowna miara ochrony zapewnianej przez
obudowe przed dotykiem agci czynnych i poruszagych s¢ mechanizmow,
przed dostaniem ciat statych i wnikaniem wody

Ochrona wewretrzna - zespot srodkébw do ochrony wgtrza obiektu
budowlanego przed skutkami rozptywuagu piorunowego w ueglzeniu
piorunochronnym

Ochrona zewrgtrzna - zespotsrodkow do ochrony obiektu budowlanego
przed bezpgrednim uderzeniem piorunu

Szczegbétowe wymagania wymagania, ktore powinien spet@iavyrob
wprowadzany do obrotu, oldlene w specyfikacjach technicznych lub w
dyrektywach Unii Europejskiej innychandyrektywy nowego pods&gia

Izolacja podwdjna - izolacja sktadajca st z izolacji podstawowej oraz
niezalenej od niej izolacji dodatkowe]

Klasa ochronndgci - umowne oznaczenie cech budowy adeenia
elektrycznego, ok&ajace maliwosci objecia go ochroa przed dotykiem
pasrednim (ochroa przy uszkodzeniu

Czes¢ czynna - przewod lub ox¢ przewodzca uradzenia lub instalacji
elektrycznej, ktéra mie znalé¢ sic pod napiciem w warunkach normalnej
pracy instalacji elektrycznej, lecz nie peni fujikgrzewodu ochronnego.
Czesécia czynmy jest przewdd neutralny N, natomiast nie jest pizewod

ochronny PE ani ochronno-neutralny PEN.

Czesci  jednoczdénie dosgpne - przewody Ilub oZci przewodzace
urzadzenia, ktore mag by¢ dotknkte jednoczénie przez cztowieka lub
zwierz. S nimi czsci czynne przewodge dostpne i obce, przewody
ochronne i uziomy

Czes¢ przewodzca dosgpna - czs$¢ przewodzca instalacji elektrycznej,
dostpna dla dotyku palcem probierczym wediug PN/E-083Qd@ra mae

zosta dotknkta, i ktéra w warunkach normalnej pracy instaladg znajduje
sig pod napiciem, lecz mee znalé¢ sic pod napiciem w wyniku

uszkodzenia

Czesé¢ przewodzca obca- czs¢ przewodzca nie ldaca czscia urzadzenia
ani instalacji elektrycznej, ktéra m® znale¢ sie pod okrélonym

potencjatem (zwykle pod potencjatem ziemi). Zaliskado nich metalowe
konstrukcje, ruroaigi przewodzce, podtogi ciany

Rozdzielnica gtéwna budynku- zespét odpowiednio dobranej i potonej
aparatury rozdzielczej, zabezpieczeniowejaczéniowej, pomiarowo-
kontrolnej, zestawiony w blokach funkcjonalnychuzgky do zasilania i
zabezpieczenia  wewtiznych linii  zasilagcych oraz  obwoddéw
administracyjnych

Urzadzenia elektryczne - wszystkie urzdzenia i elementy instalacji
elektrycznej przeznaczone do celow takich, jak veyzanie, przeksztatcanie,
przesytanie, rozdziat lub wykorzystywanie enerdg@kérycznej. § nimi np.
maszyny, transformatory, aparaty, przygly pomiarowe, urgzenia



1.3.17. Ztacze instalacji elektrycznej- urzadzenie elektryczne, w ktéorym nagtje
pofaczenie elektryczne wspdlnej sieci rozdzielczej gtatacy elektryczn
odbiorcy

1.3.18. Wewngtrzna linia zasilajaca (wlz) - czs¢ obwodu elektrycznego, ktora
wraz z odgaizieniami stanowi ukiad zasitmy w energt elektryczm
poszczegolne instalacje odbiorcze

1.3.19. Rozdzielnica (tablica) obwodowa- blok funkcjonalny wyposeny w
odpowiedni aparatws (rozdzielca, zabezpieczenioyy taczeniova,
pomiarowo-kontroln), stwacy do zasilania obwodow (odbioréw)
administracyjnych budynku. Tablice obwodowepszewanie instalowane w
poblizu odbiornikbw przez nie zasilanych

1.3.20. Oprzewodowanie - zespot skladagy sk z przewodu (kabla), przewodow
(kabli) lub przewodbéw szynowych oraz elementow njgeych, a take, w
razie potrzeby, oston przewodéw (kabli) lub przeawdszynowych

1.3.21. Napigcie bardzo niskie (FELV) - napekcie przemienne sinusoidalne o
wartasci skutecznej nie przekraczagj 50 V lub napicie state o pomijalnym
tetnieniu o wartéci sredniej nie przekraczgej 120 V

1.3.22. Centrala oddymiania - wieloprocesorowe ugglzenie, gwarantagym
niezawodn prag systemu | dacym wiele udogodnie podczas
programowania i pniejszej obstugi systemu wykrywaniazaou

1.3.23. Procesorowa optyczna czujka dymu- dziata na zasadzie pomiaru
promieniowania rozproszonego przeastki aerozolu (dymu), ktére dostaty
si¢ do optycznej komory pomiarowej, do ktérych nornmalnie ma dospu
swiatto zewretrzne. Znajdujca s¢ w komorze pomiarowej fotodioda nie
odbiera promieniowania podczerwonego, emitowanegazezp diod
elektroluminescencyn nadawcz dopoéty, dopdoki do komory nie wnikn
czastki dymu rozpraszage promieniowanie w kierunku fotodiody
odbiorczej. Po przekroczeniu odpowiedniego progw &orekcji wysyta do
wspotpracujcej centrali sygnat alarmu, nie tegcjednoczénie zdolndci do
wykrywania paaru

1.3.24. Reczne Ostrzegacze Baru - sa przeznaczone do przekazywania informacji
0 pazarze do wspoOtpracagej centrali sygnalizacji p@arowej przez osah
ktGra zauwayta pazar i recznie uruchomita ostrzegacz (zbita szghiReczne
ostrzegacze magoracowa wytacznie na liniach/gtlach dozorowych central

1.3.25. Gniazda Czujek- s przeznaczone do mocowania czujek na suficie i
dofaczenia do nich przewoddw linii dozorowe;.

1.3.26. Dodatkowa ochrona przeciwporaeniowa- ochrona cgsci przewodzcych,
dostpnych w wypadku pojawienia ¢sina nich napicia w warunkach
zaktéceniowych.

1.3.27. Pozostate oki&enia podstawowe as zgodne z odpowiednimi polskimi
normami oraz definicjami podanymi w wymaganiachlogoh.



1.4. Wymagania dotycace wykonywania robot

Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w ST-0.0 ,Wymagania ogdlne”.
Szczegbotowe wymagania dotyce robot wynikaj z zapisow dokumentacji
projektowo-kosztorysowej, ST oraz instrukcji teammych producentéw i
dostawcoéw materiatoéw i ugdzen.
* Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania, zgodré z
dokumentagj projektows, ST i poleceniami inspektora nadzoru
* Urzadzenia elektryczne i aparatura winny ¢bynstalowane zgodnie z
projektem i wyposaone w tabliczki, oznaczniki, opisy lub inngodki
identyfikujace o zagréeniu i ich przeznaczeniu
e Calds¢ rob6t powinna by wykonana przez osoby stanaee zespoét
(brygadt) lub firm¢ o profilu elektrycznym, zgodnym z przedmiotowym
zakresem robot. Przy wykonywaniu robot instalacyymentazowych mog
by¢ wigc zatrudnione osoby posiadeg odpowiednie kwalifikacje zawodowe
I wymagane przepisami uprawnienia
* Wyznaczy¢ kierownika robo6t posiad@gego uprawnienia budowlane w
zakresie budowy instalacji i wdzer elektrycznych
* Prace prowadzone w pohli uradzen bedacych pod napiciem wykonywa
ze szczegOlm ostraznoscia, stosugc wymagane przepisamisrodki
organizacyjne i techniczne BHP oklane w przepisach zwzanych
* Nalezy zapewnt bezpieczéstwo osobom postronnym na terenie budowy,
skutecznie zabezpieazprzed dosipem oséb trzecich
 Prace kontrolno-pomiarowe wykony@apowinny osoby posiadge
rownowane uprawnienia do wykonywania pomiaréw
* Po wykonaniu wszystkich zegdanych z montaem instalacji robot naky
dokon& sprawdzenia odbiorczego. Do odbioru nkowego nalgy
przedstawd dokumentag powykonawc3z, protokoty odbioréw cgciowych,
oswiadczenia wykonawcy oraz wymagane atesty i cédyyi

2. MATERIALY .

2.1. Ogodlne wymagania

Ogolne wymagania dot. materiatdw, ich pozyskiwanisktadowania podano w
czesci — ST-0.0 ,Wymagania ogoélne”. Wykaz niedlmych materiatow wynika z
dokumentaciji projektowej oraz przygj technologii wykonania robot.

2.2. Szczegb6towe wymagania dotygz materiatow

Szczegbétowe wymagania dotyce materiatdbw zawarto w €xi opisowej i rysun-
kowej projektu. Przy wykonywaniu robot najestosowa materiaty zgodne z :

- dokumentagj projektows.

- zestawieniem materiatébw zakonym do kosztorysu przedmiarowego,

- naktadami KNR i KNNR dotycxymi wykonania robot elektrycznych



Wiasciwosci  uzytych  materiatdbw  musz odpowiadd polskim normom,
swiadectwom oraz instrukcjom technicznym dopuszczeln stosowania wydanym
przez odpowiednie Instytuty Badawcze. Materiatyegrmczone do wbudowania
musz by¢ dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowabizewnictwie.
Dopuszczone do jednostkowego stosowania w obiekadowlanym, mog byc¢
wyroby wykonane wg. indywidualnej dokumentacji teiznej sporadzonej przez
projektanta obiektu lub z nim uzgodnionej, dla Wubr dostawca wydat
oswiadczenie wskazuage,ze zapewniono zgoddéwyrobu z § dokumentag oraz z
obowiazujacymi przepisami i normami.

Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktérych normy PN i BN
przewidup posiadanie Zaviadczenia o jaki lub atestu, powinny ldyzaopatrzone
przez producenta w taki dokument. Inne materialyipoy by wyposaone w takie
dokumenty nayczenie Inspektora Nadzoru.

2.3. Wymagania techniczne

Do wykonania instalacji elektrycznej oraz instalagygnalizacji paaru w
budynkach #yteczndci publicznej powinno stosowasie podstawowe wyroby
elektryczne, a mianowicie: przewody, kable, adzenia, aparatyri materiaty
elektroinstalacyjne. Powinny one spetniavymagania formalne i okém®ne
wymagania techniczne.

Zastosowanie innych wyrobdow, tutaj nie wymienionycjest maliwe pod
warunkiem posiadania przez nie dopuszczenia doowtisa w budownictwie i
uwzgkdnienia ich w zatwierdzonym projekcie technicznyotydzacym instalacji
elektrycznych w budynkach.

3. SPRAT .

3.1. Ogodlne wymagania

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST-0.0 ,Wymagania ogélne”.
Wykaz niezlgdnego spratu do wykonania robo6t wynika z dokumentacji propeie)

I przyjetej technologii wykonania robdt. Stosowanie innegprztu wymaga
akceptacji Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowrany do uaywania jedynie takiego spyi, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakowykonywanych robdét, zaréwno w
miejscu tych robot, jak geprzy wykonywaniu czynri@i pomocniczych oraz w
czasie transportu, zatadunku i wyladunku materiat®prztu itp. Liczba i
wydajna¢ sprztu powinna gwarantowawykonanie rob6ot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i ST.



4. WYKONANIE ROBOT .

4.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST-0.0 ,\Atyamia ogolne”.

Roboty branowe - elektryczne natg wykonywa& zgodnie z warunkami
technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanosataowych oraz wytycznymi
producentow urgmlze.

- Urzadzenia elektryczne winny By instalowane zgodnie z projektem i
wyposaone w tabliczki, oznaczniki, opisy lub inrfeodki identyfikupce o
zagraeniu i ich przeznaczeniu.

- Calas¢ robot powinna b wykonana przez osoby stan@aeé zespot (brygad
lub firme o profilu elektrycznym, uprawnian do wykonywania prac
zwiazanych z monteem instalacji elektrycznych. Przy wykonywaniu robot
instalacyjno-montzowych mog by¢ wigc zatrudnione osoby posiadeg
odpowiednie kwalifikacje zawodowe | wymagane przapii uprawnienia.

- Wyznaczy kierownika robot elektrycznych posiadeggo uprawnienia
budowlane w zakresie budowy instalacji iadzer elektrycznych.

- Prace prowadzone w pohli urzdzex bedacych pod nagiciem wykonywa ze
szczegoln ostranoscia, stosugc wymagane przepisarfiiodki organizacyjne i
techniczne BHP okione w przepisach zwzanych.

- Nalezy zapewni bezpieczéstwo osobom postronnym a teren budowy
skutecznie zabezpieazprzed dosfpem osob trzecich.

- Prace kontrolno-pomiarowe wykony@gowinny dwie osoby posiadae
rownowane uprawnienia do wykonywania pomiarow elektrycimyc
Pracownicy Ci potwierdzaj swoimi podpisami protokoty pomiarowe
stwierdzagce poprawng& wykonania instalaciji.

4.2. Szczeg6lowe zasady wykonania robot

SzczegoOlowe zasady dotyce wykonania robot okéla ST oraz Dokumentacja
projektowa — braim elektryczna. Zakres wykonywanych robdt obggnmstalacje
elektryczne i teletechniczne wewtrene, tabli¢ rozdzielca w budynku oraz linie
zasilapce.
W instalacjach zalecagsstosowanie kabli :

- YDY 3(4)x1,5 mnt - dla instalacji elektrycznych

- YnTKSYekw 2x4x0,8 mrf - na liniach dozorowych

- HDGs 2x1mmf - do uradzenr sterowanych

4.2.1 Prowadzenie przewodow.

* Przewody instalacji elektrycznej uktadpod tynkiem a linie zasilage w
rurach ochronnych PCV.
* Przewody instalacji oddymiggej uktad@& w rurach ochronnych PCV



4.2.2

4.2.3

4.2.4

4.2.5

* Przegcia przewodow przez stropy isciany zabezpieczy rurka
winidurowa, oraz uszczeliisilikonem.

* Przewody ukladaw liniach prostych réwnolegtych do kradzi scian i
stropow.

* Przewody uktadane p/t naleprzykry¢ warstwa tynku minimum 0,5cm.

e Przy podiczaniu ospratu i urzmdzen elektrycznych naley pozostawd
zapas przewodu nieztny dla konserwacji i napraw.

» Typ i przekréj przewodow pokazano na schematach.

Montaz osprztu instalacyjnego.

* Puszki i ospret stosowa z tworzywa sztucznego.
« W pomieszczeniach wilgotnych i przejowo wilgotnych stosowa
osprzit szczelny

Wykonanie éwietlenia.

Na klatce schodowej zabudo$vaprawy dwietleniowe zgodnie z projektem.
Dopuszcza si zastosowanie opraw innego producenta, o paranhejedc
przyjete w dokumentacji projektowe;j.

Zasilanie w energi elektryczng.

Zasilanie w energi elektryczm pomieszczé bedzie odbywa sie z
istniejacego uktadu pomiarowego — bez zmian.

Ochrona przeciwporaeniowa.

Jako ochroa przeciwporaeniowy zastosowano :
a) ochrone podstawowy
- izolacja czsci czynnych urzdzen i przewodow
b) ochrone dodatkowg przed dotykiem p@ednim
- samoczynne wyktzenie zasilania w sieci TN-S
Do wykonania ochrony przeciwpaeniowe] w instalacji 0,4/0,23 kV
wykorzystanozyty ochronne PE i neutralne N przewoddiiyty PE nie
nalezy zabezpiecza ani przerywé stykami hcznikdw. Po wykonaniu
instalacji elektrycznych obiektu nalesprawdzt ciagtos¢ przewodow PE i N
— wyniki pomiaréw przedstawi protokotem. Cal&¢ ochrony przed
poraeniem padem elektrycznym wykorgazgodnie z wymaganiami normy
PN-IEC 60364-4-41



5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT .

5.1.

5.2.

Ogolne zasady kontroli jaksci

Ogodlne wymagania dotygeze kontroli jakdéci podano w ST-0.0 ,Wymagania
ogolne”. Kontrola jakéci wykonania robot polega na zgodnowykonania robét z
dokumentagj projektows i poleceniami Inspektora nadzoru.

Kontroli jakosci wykonania robot

Realizacja kontroli jakai na budowie powinna odbywasic w postaci kontroli
biezacej (wykonywanej zespotowo lub jednoosobowo zawsmezialem Inspektora
nadzoru) lub odbioru, ktéry powinien d&ydokonany zawsze komisyjnie, z
obowiazkiem sporzdzenia odpowiedniego protokotu i wniesienia odpamiego
wpisu do dziennika budowy. Wykonawca powinien ptaggt Inspektorowi
nadzoru wszystkie proby, atesty, deklaracje zgécinaroducenta dla stosowanych
materiatdw, éwiadczenieze zastosowane materiaty spelaiglymagane normami
warunki techniczne. Materialy posiadeg¢ atest producenta stwierdggj ich pein
zgodnd¢ z warunkami podanymi w specyfikacjach, molgy¢ przez Inspektora
nadzoru dopuszczone deygia bez bada

Celem kontroli jest stwierdzenie aghiecia zalaonej jakdci wykonywanych robot,
wskazania Inspektorowi nadzoru zgoéltio dostarczonych materiatow i
realizowanych robét z dokumentagjrojektows i ST.

6. OBMIAR ROBOT .

6.1 Zasady obmiaru robét

Ogolne wymagania dotygze obmiaru robét podano w ST-0.0 ,Wymagania
0golne”. Obmiaru rob6t dokothanaleey w oparciu o wykonany zakres robat.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) w sdmch podanych w
Przedmiarze Robét lub gdzie indziej w ST nie zwalMiykonawcy od obowkku
ukonczenia wszystkich robot. Obmiar robétdaie okrgla¢ faktyczny zakres
wykonywanych robo6t zgodnie z dokumentagjrojektows i ST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje kdhawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obramgrzh rob6t i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminenmynik obmiaru keda wpisane
do kshzki obmiarow.

Obmiar gotowych robot dalzie przeprowadzony z eztascia wymagalm do celu
umownych ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w
umowie.

Obmiary leda przeprowadzone przed geiowym lub ostatecznym odbiorem
elementéw robot, a tak w przypadku wyspowania dhaszej przerwy w robotach.
Obmiar rob6t zanikagych przeprowadza giw czasie ich wykonywania. Obmiar
roboét podlegaicych zakryciu przeprowadzasrzed ich zakryciem.



6.2 Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe robét oktene s w formularzu wyceny i przedmiarach robot
dla okr&lonego rodzaju robot. Podstawprzyjecia jednostki przedmiarowej jest
formularz wyceny i przedmiar robét. Obmiar pozogtht robot wykonuje si wg
zasad podanych w przywotanych w przedmiarze rab@drmularzu wyceny,
katalogach naktadow rzeczowych. Jednostki obmiarooledt okrélone s w
formularzu wyceny i przedmiarach robot dla gkveego rodzaju robét. Podstawa
przyjecia jednostki przedmiarowej jest formularz wycenyrzedmiar robét. Obmiar
robét wykonuje si wg zasad podanych w przywotanych w przedmiarzetro
formularzu wyceny, katalogach naktadéw rzeczowych.

7. ODBIOR ROBOT .

Ogoblne wymagania dotygze odbioréw robot podano w ST-0.0 ,Wymagania
0golne”. Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z DokumentaBrojektova, ST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, z¢# wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji, daly wyniki pozytywne. Qalbirobét polega na
sprawdzeniu zgodsoi ich wykonania z projektem budowlano-wykonawczy@T
odbieranych elementow. Zgodidowykonania roboét stwierdza ¢sina podstawie
zgodndci wynikow bada kontrolnych wymienionych w specyfikacji technicize
wymaganiami okrdonymi w ST.
Przy przekazywaniu wykonanego zakresu robot Wykaaawobowazany jest
dostarczy Zamawiagcemu nasjpujace dokumenty :
— dokumentag powykonawcz, pcswiadczor przez inspektora nadzoru
oraz kierownika robot
— protokoty odbioru rob6t egciowych i ulegajcych zakryciu
— protokoty pomiaréw ochronnych
— oswiadczenie wykonawcy o wykonaniu robot zgodnie jghtem i
obowiazujacymi przepisami
— wymagane atesty i certyfikaty na zabudowaparatug i osprz:t
— ewentualn ocere rob6t wydan przez Koncern Energetyczny

8. PODSTAWA P+ATNOSCI .

8.1 Ogolne ustalenia dotyegce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST-0.0 ,Wymagania
ogolne”.



8.2 Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatngci za wykonane robotyasceny jednostkowa skalkulowane przez
Wykonawe za jednostki obmiarowe ustalone dla poszczegolnymbrycii
Przedmiaru rob6t. Cena jednostki obmiarowej obegmuj

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- roboty wyszczegdlnione w przywotanych w przedmgar formularzu wyceny
robét podstawach wyceny — tablicach przywotanychalkgdéw naktadow
rzeczowych,

- roboty pomocnicze niezldne do wykonania robot podstawowych, w tym m.in.,
roboty zabezpieczage,

- oczyszczenie miejsca pracy,

- badania i pomiary wyszczegolnione w specyfikesghnicznej.

9. PRZEPISY ZWIAZANE .

9.1 Przepisy ogdlne i inne dokumenty

Przepisy ogoélne podano w ST-0.0 ,Wymagania ogoltéZupetnienie przepisow
0ogolnych g przepisy brarowe zawarte w:
- Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. — Prawo energetiy¢Dz.U.. Nr 54 z
4 czerwca 1997 poz.358 zptejszymi zmianami
- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2 r (Dz.U.
2002 Nr 75 poz 690) w sprawie warunkow technicznjatim, powinny
odpowiadé budynki i ich usytuowanie
- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budawd-montaowych,
Instalacje elektryczne Tom V
- PKN-CENT 54-14 maj 2006. @& 14: Systemy sygnalizacji parowe].
Wytyczne planowania, projektowania, instalowanidbioru, eksploatacji i
konserwacji
- CNBOP -Podstawowe zasady projektowania instalacpzamwej
/opracowane w oparciu o materiaty VdS/irerzy Ciszewski/
- Karty i instrukcje techniczne producentéw matematdirzadzen

9.2 Polskie Normy

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-1
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe. Definicje

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-2
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-3
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ustalanie ogdlnych charakterystyk.



POLSKA NORMA PN-IEC 60364-4
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietztsva

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-4-41
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzteva. Ochrona przeciwpom@iowa.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-4-42

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpietzt®va. Ochrona przed skutkami
oddziatywania cieplnego.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-4-44
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietztsva. Ochrona przed skutkami przgpi

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-4-45
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzt®va. Ochrona przed ol#eniem nagijcia

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-4-46
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzt®va. Oddczanie izolacyjne isczenie

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-4-47

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpietsteva.Srodki ochrony przed pozaniem
pradem elektrycznym.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-5
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i monta wyposaenia elektrycznego.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-5-51
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i monta wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogolne.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-5-52
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i monta wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowania.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-5-53
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i monta wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steiona

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-5-55
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i monta wyposaenia elektrycznego. Inne wypasaie.



POLSKA NORMA PN-IEC 60364-6
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzenie.

POLSKA NORMA PN-IEC 60364-6-61
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzenie. Sprawdzenie odbiorcze

POLSKA NORMA PN-E-08350-14
Systemy sygnalizacji garowe;j.
Projektowanie, zaktadanie, odbior, eksploatacjanderwacja instalaciji.

POLSKA NORMA PN-92/M — 51004/09
Czesci skladowe automatycznych ydzen sygnalizacji pearowe;.
Badania przydatrsai w warunkach pzaru.



